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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlar sizin icin, cihazi giivenle monte etmenize ve calistirmaniza
yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli igin
baglayicidir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra refe-
rans olmasi icin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (affersalesservice@samsongroup.com).

Cihazlar icin montaj ve kullanim talimatlarini teslimat kapsaminda bulabi-
lirsiniz. Dokimanlarin gincel versiyonlarini internet sitemizde bulabilirsi-
niz; www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Docu-
mentation.

Uyari isaretlerinin anlamlan

© Nor

Eger gerekli nlemler alinmazsa ciddi yara-  Ariza veya hata mesaji
lanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

Q Oneri

Tavsiye edilen uygulama
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Uriin yazilimi revizyonlan

1.02 (eski)

1.03 (yeni)

Dahili revizyonlar

1.03 (eski)

1.10 (yeni)

Hareketin 0,5 mm'lik adimlarla ayarlanmasi (P4 parametre kodu)

Son durdurmalarin yalnizca baslatma sirasinda ve manuel mod-
da izlenmesi

Sinyal hatlarindaki ortak mod parazitini bastirmak icin, tahrik
Unitesini dururken pozisyonerin D bileseni kapatilir.

1.10 (eski)

1.11 (yeni)

Dahili revizyonlar

1.11 (eski)

1.12 (gincel versiyon)

Dahili revizyonlar
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Guvenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaci

SAMSON Tip 3725 Pozisyoneri, pnomatik kontrol vanalarinin iizerine monte edilerek vana
pozisyonunu kontrol sinyaline atamak igin kullanilir. Bu cihaz, tam olarak tanimlanmis kosul-
larda (6rnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu nedenle operator-
ler, pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda kullanil-
masini saglamalidir. Operatdrlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda veya
kosullarda kullanmak istemesi durumunda, SAMSON ile iletisime geginiz.

Cihazin kullanim amacina uygun kullaniimamasi sonucunda ortaya ¢ikan zararlar veya ho-
rici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar igin SAMSON higbir sorumluluk
kabul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olast kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul dizeyde 6ngérilebilir hatali kullanim

Tip 3725 Pozisyoner su uygulamalar icin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

—  Orijinal olmayan yedek pargalarin kullanilmas

- Talimatlarda agiklanmayan bakim faaliyetlerinin yapilmasi

Isletme personelinin nitelikleri

Pozisyonerin montait, ¢alistirlmasi ve bakimi endistri konusunda bilgili, tam egitimli ve yet-
kilendirilmis personel tarafindan yapilmalidir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore; egi-
timli personel, yirirlikte olan standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri ve
uzmanlasmis egitimlerinden dolayi olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi deger-
lendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.

Bu cihazin patlama korumali versiyonlari, yalnizca 6zel egitimden geemis ya da tehlikeli
alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde calisma yapmaya yetkili personel tarafindan
calistinlmalidir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaji veya sokilmesi sirasinda kontrol vanasi izerinde ¢alisma yapilmasi gereke-
bilir.

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar igin tesis operatord ile gorusin.

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanici bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler rnegin emni-
yet tehlikelerine yol agabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen trin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Emniyet ozellikleri

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin kesilmesi Uzerine, pozisyoner, tahrik Unitesinin
havasini tahliye ederek vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hare-
ket etmesine neden olur.

Artik tehlikelere karsi uyari

Pozisyonerin, kontrol vanasi Gzerinde dogrudan etkisi vardir. Kisisel yaralanmalari veya mal
zararini dnlemek icin tesis operatdrleri ve isletme personeli tarafindan proses akiskani, islet-
me basinci, sinyal basinci ya da hareketli parcalar yizinden kontrol vanasi icinde olusabile-
cek tehlikelerin engellenmesi igin uygun onlemler alinmalidir. Tesis operatorleri ve isletme
personeli, bu montaj ve isletme kilavuzunda yer alan, dzellikle kurulum, ¢alistirma ve bakim
isleri ile ilgili tum tehlike beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uymalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnématik tahrik tnitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci diisirme istasyonu kullanilarak sinirlandi-
rilmalidir.

Operatdrin sorumluluklar

Operatorler, uygun kullanim ve emniyet diizenlemelerine uyulmasindan sorumludur. Opera-
torler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve isletme personelini
dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica, operatorler, isletme personeli-
nin ya da Ggiinci taraflarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan emin olmalidir.

Isletme personelinin sorumluluklari

isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. Isletme personeli gegerli saglik, givenlik ve kaza Snleme
dizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Patlama korumali cihazlarin bakimi

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel aldigi bir parcasina bakim yapilmasi gerekirse,
yetkili bir denetci bu pargayr patlamadan koruma gerekliliklerine gore degerlendirene, bir
muayene sertifikasi verene veya cihaza uygunluk isareti verene kadar cihaz tekrar ¢alistiril-
mamalidir. Uretici, cihazi tekrar calistirmadan nce rutin bir test yapar ve bu rutin festin ge-
cildigi cihaza ilistirilen bir uygunluk isareti ile belgelenirse, kalifiye bir denetci tarafindan
muayene yapilmasi gerekli olmaz. Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalnizca Uretici tara-
findan rutin olarak test edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha 6nce tehlikeli alanlar disinda ¢alistirlmis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda kullanil-
masi amaglanan cihazlar, bakim yapilan cihazlarda yer alan giivenlik gereksinimlerine uy-
gun olmalidir. Tehlikeli alanlarda ¢alistirmadan dnce, patlamaya karsi korumali cihazlarin
bakimina yonelik teknik ozelliklere gore cihazlar test edin.

Ekipman tzerinde bakim, kalibrasyon ve ¢alismalar

= Tehlikeli alanlarin icinde veya disinda ekipmani kontrol veya kalibre etmek Gzere kendin-
den giivenli devrelerle ara baglant: igin yalnizca kendinden giivenli akim/voltaj kalibra-
torleri ve dlciim aletleri kullanin.

= Kendinden giivenli devreler icin sertifikalarda belirtilen izin verilen maksimum degerlere
uyun.

Referans standartlari, yonetmelikler ve diizenlemeler

CE isareti olan cihazlar, su Direktiklerin gerekliliklerine uyar:

- Tip 3725-0: 2011/65/EU, 2014/30/EU

- Tip 3725-1100: 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2014/34/EU

EAC isareti olan cihazlar, su Yonetmeliklerin gerekliliklerine uyar:

- Tip 3725: TR CU 020/2011

UKCA isareti olan cihazlar, su Yonetmeliklerin gerekliliklerine uyar:

— Tip 3725: 51 2016 No. 1091, SI 2012 No. 3032

Uygunluk beyanlari ve EAC sertifikalari icin Ek'e bkz.

Referans dokimanlar
Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:

— Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik Unitesi, vana aksesuarlari vb.) mon-
taj ve isletme talimatlar.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.1 Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

Pozisyonerin potansiyel olarak patlayici ortamlarda yanlis montaji, isletimi veya bakimi
atmosferin tutusmasina ve sonunda &lime neden olabilir.

= Tehlikeli bolgelerde kurulum igin su diizenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

= Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da
tehlikeli alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

EB 8394 TR 9



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Vanadaki hareketli parcalar nedeniyle kisisel yaralanma riski.

Pozisyonerin baslatilmasi sirasinda ve ¢alisma sirasinda vana tim strok araligi boyunca
hareket eder. Vananin icine sokulan el veya parmaklar yaralanabilir.

= Baslatma sirasinda, vana yoke baglantisina ellerinizi veya parmaklarinizi sokmayin
ve hareketli vana pargalarina dokunmayin.

1.3 Olasi mal zaran ile ilgili notlar

O DIKKAT

Yanlis montaj pozisyonu nedeniyle pozisyoner icin hasar riski.
= Pozisyoneri cihazin/hava girisinin arkasi yukari bakacak sekilde monte etmeyin.

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye agikligini kapatmayin.

Calistirma sirasinda yanlis sira kullanilmasi nedeniyle arniza riski.

Pozisyoner, yalnizca montaj ve galistirma dngorilen sirayla gerceklestirilirse dizgin ¢a-
hsabilir.

= Montaj ve galistirmayi, bolim5, sayfa 28 kisminda agiklandig sekilde yapin.

Yanls bir elekirik sinyali, pozisyonere zarar verecektir.
Pozisyonere gi¢ saglamak igin bir akim kaynagi kullaniimalidir.

= Sadece akim kaynagi kullanin, gerilim kaynagr asla kullanmayin.

Terminallerin yanlis atanmasi, pozisyonere zarar verecek ve arizaya yol acacaktir.
Pozisyonerin diizgiin ¢alismasi icin, dngorilen terminal atamasina uyulmalidir.

= Elektrik kablolarini, dngdrilen terminal atamasina gore pozisyonere baglayin.

10 EB 8394 TR



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Baslatmanin tamamlanmamasi nedeniyle ariza.

Baslatma islemi, pozisyonerin montaj durumuna uyarlanmasi igin kalibre edilmesine ne-
den olur. Baslatma tamamlandiktan sonra pozisyoner kullanmaya hazir olur.

= Pozisyoneri ilk calistirmada baslatin.

= Montaj pozisyonunu degistirdikten sonra pozisyoneri tekrar baslatin.

Elektrik kaynak ekipmaninin yanhs topraklanmasi nedeniyle pozisyonerde hasar riski.

= Elekirik kaynak ekipmanini, pozisyonere yakin konumda topraklamayin.

Yanls temizlik, muhafaza kapagina zarar verir.

Muhafaza kapagi, Makrolon®'dan yapilmistir ve asindirici temizlik maddeleri veya sol-
vent iceren maddelerle temizlendiginde zarar gorir.

2 Muhafaza kapagini ovarak kurutmayin.

= Klor veya alkol igeren temizlik maddeleri veya asindirici temizlik maddeleri kullanma-
yin.
= Temizlik icin asindirici olmayan yumusak bir bez kullanin.

Muhafaza vidalarinin sikilmasi sirasinda asin yisksek tork uygulanmasi nedeniyle mu-
hafaza kapaginin hasar gérme riski.

= Kapak vidalarini maksimum 0,8 Nm sikma torku ile sikin.

EB 8394 TR 11



Cihaz tzerindeki isaretler

2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1 isim etiketi

Gosterilen isim etiketi bu belgenin yayinlandig tarihte ginceldir. Cihazinn Gzerindeki isim
etiketi gosterilene gore farklilik gosterebilir.

Patlama korumasi olmayan versiyon

Patlama korumali versiyon

SAMSON 3725 SAMSON 3725
Positioner Positioner .
Supply 0 Suppl; 1
Input Input 2
3 11
‘ |
a:ggwa’ 4 10 3
Serial nc | ?:Ive 12
Model 37 /- !
7 Hv 13
SAMSON AG UrassldiiMade in Germany 10
8 Sv 5
Ma 4
S/N 14
Moc 7 -
SAMSON W™ g T rstrasse 8lade in
D-603Hfréinkfurt Germany
1 Besleme basinci 9  Onaylar (CE, EYC, UKCA etc.) ve onayli
y . o y
2 Giris sinyali kurulusun kimligi
3 Referans dokiimanlar 10 Veri Matris kodu (elektronik isim etiketi)
4 Urin yazilimi versiyonu 11 Patlama korumasi isareti
5  Donanim versiyonu 12 Imalat )"l'“
6  Konfigirasyon ID 13 NAMUR Onerisi NE 53 (i¢ spesifikasyon)
7  Seri No icin kod
8 Model numarasi 14  Malzeme numarasi
12 EB 8394 TR



Cihaz tzerindeki isaretler

2.2 Parca kodu

Pozisyoner Tip3725- x x x 0 0 0 0 x 0 O
LCD ve otomatik ayarli, 4 ila 20 mA referans degiskeni

Patlama korumasi 1)

Yok 00O
ATEX 112G ExiallC T4 Gb 110
CCCEx BxigTAGH 112
EAC lExialCT4GBX 113
TRCMU 1055 N2GExiallcTAGH 116
UKEX I2GExiallcTAG 118

Ex ia IC T4; Sinif I, Bdlge O, AEx ia IIC T4;
CSA c/us Sinif1, B3l. 1, Gruplar A, B, C & D

Nakliye icin onay sertifikalari
Yok 0

Bureau Veritas Sertifikasyonu

) Patlamaya karsi koruma sertifikalariyla ilgili detayl bilgi icin Table 1 bkz.
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Cihaz tzerindeki isaretler

Tablo 1: Patlamaya karsi koruma sertifikalarinin 6zeti

Tip Sertifika Koruma tipi
No. PTB 11 ATEX 2020 X )
3725-1000 | ATEX Tarh 25.02.2019 1 2 G Ex ia IIC T4 Gb
No. 2021322307003871
Tarih 29.04.2023
3725-112 | CCC Ex Sutarihe  04.04.2026 Ex ia Il T4 Gb
kadar ge-
cerli
No. RU C-DE.HA65.8.00510/20
Tarih 18.03.2020
3725-113 | EAC Sutarihe  18.03.2025 1Ex ia IIC T4 Gb X
kadar ge-
cerli
No. ZETC/35/2021
Tarih 26.07.2021
3725-116 | TR CMU 1055 | Sutarihe  25.07.2024 I12GExialICT4 Gb
kadar ge-
cerli
No. FM21UKEX0202X .
3725-118 | UKEX Tarih 18.10.2022 Il 2 GExiallC T4 Gb
No. 2703735 X Ex ia IIC T4;
Tarih 03.06.2014 Sinif 1, Bélge O,
3725-130 | CSA c/us ABx ia IIC T4;
Sinif1, B3l. 1, Grup A, B, C, D
Tablo 2: Nakliye icin onay sertifikalari
No. 46564/B0 BV.pdf
. . Tarih 11.01.2022
BV Tip Onay Sertifikas: Gegerlilk  11.01.2027
tarihii

14
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3 Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip 3725 Elektropnomatik Pozisyoner, pno-
matik kontrol vanalarinin iizerine monte edi-
lerek vana pozisyonunu (kontrol edilen de-
gisken x) kontrol sinyaline (ayar noktast w)
atamak icin kullanilir. Pozisyoner, bir kontrol
sisteminin elektrik kontrol sinyalini kontrol
vanasinin hareket veya agilma agisiyla karsi-
lastirir ve pnomatik tahrik Gnitesi igin bir sin-
yal basinci (ciktt degiskeni y) verir.
Pozisyoner genelde asagidaki bilesenlerden
olusur (bkz.Fig. 1):

- Manyetorezistif sensor (2)

- Cikis havasi giclendiricili (7) analog i/p
konvertori (6)

—  Mikro kontroldrli elektronik birim (4)

Strok veya agilma agisi, toplama kolu, te-
massiz manyetorezistif sensor ve gikis elekt-
ronigi ile ol¢tlur.

Toplama kolu, cihazin igindeki bir manyetige
baglidir. Toplama kolunun hareketi manyetik
alanin yoninin degismesine neden olur.
Sensor bu degisikligi farkeder. Elektronik
Unite bu bilgilerden tahrik Gnitesi milinin
mevcut konumunu veya acilma agisini belir-
ler.

Tahrik Gnitesi mili veya agilma agisinin konu-
mu A/D konvertor (4) Gzerinden mikro kont-
roldre (3) iletilir. Mikroislemcideki PD kontrol
algoritmasi, bu gercek konumu A/D konver-
t6r (3) tarafindan dénustirildikien sonra 4
ila 20 mA kontrol sinyaliyle karsilastirir. Bir
sistem sapmasi durumunda, i/p modilinin
(7) aktivasyonu degistirilir, boylece kontrol

vanasinin (1) tahrik Gnitesini asagi akis gic-
lendiricisi (6) Uzerinde uygun sekilde basing-
landirilir veya havalandirilir. Besleme havasi
hidrofora ve basing regilatrine (8) verilir.
Hidrofor tarafindan saglanan cikis sinyali
basinci yazilim tarafindan 2,3 bar ile sinir-
landirilabilir.

Hacim kisitlamasi Q (10), pozisyoneri tahrik
Unitesine uyarlayarak optimize etmek igin
kullanilir.

Siki kapatma fonksiyonu

Referans degisken %1'in altina distiginde
veya %99'v astiginda pnomatik tahrik Gnite-
si tamamen hava ile doldurulur veya hava-
landirilir (bkz. P10 ve P11 parametre kodla-
rindaki set degeri kesme).

3.1 Baglant tipleri
Tip 3725 Pozisyoner asagidaki tip baglanti-
lar igin uygundur:

— SAMSON Tip 3277 ve Tip 2780-2 Tah-
rik Unitelerine dogrudan baglanti

- |EC 60534-6 (NAMUR) uyarinca tahrik
unitelerine baglanti

- Tip 3372 Tahrik initesine baglant: (Seri
V2001 Vanalar)

- VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik
unitelerine baglanti

= Baglanti tirlerinin agiklamalarina 5.2
boliminden itibaren bkz.

16
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.2 Aksesuarlar ve montaj parcalari

Tablo 3: Tip 3277-5 ve 2780-2 Tahrik Unitelerine dogrudan baglant: (bkz Bélim

5.). Siparis no.
Montaj pargalar
120 cm?'ye kadar olan tahrik niteleri icin 1402-0239
Tahrik Gnitesi aksesuarlar:

Tip 3277-5xxxxxx.01 Tahrik Unitesi icin degistirme plakas 1400-6822
Ornegin bir solenoid vananin ek baglantisi icin baglanti plakasi: G 1/8 1400-6823
Pozisyoner aksesuarlari

G 1402-0235
Baglant plakasi (6)
V4 NPT 1402-0236
G 1402-0237
Basing gostergesi braketi (7)
VaNPT | 1402-0238
Tip 4708-55 Besleme Basinci Regilatory ile kombinasyon halindeki basing gostergesi
. 1402-1515
braketi
Paslanmaz gelik/piring | 1402-0938
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaj kiti (8) -
(cikis/besleme) Paslanmaz gelik/pas- | | /0> 1030
lanmaz celik
Tablo 4: Tip 3277'ye dogrudan baglant: (bélim 5.2.2) | Siparis no.
Montaj pargalar
Tahrik Uniteleri 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? | 1402-0240
Aksesuarlar
G 1402-0241
Contalar ve vida ile baglanti blogu
VaNPT | 1402-0242
Paslanmaz celik/piring | 1402-0938
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaj kiti - P
(cikis/besleme) Paslanmaz ¢elik/paslan- 1402-0939
maz celik
18 EB 8394 TR
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Tablo 5: Tip 3277 icin boru baglantilan (dogrudan baglant)
Boru baglantisi Tahlr’::l’(y:r:eﬂ Malzeme Baglant Siparis no.
GVa/G¥ 1402-0930
Celik
VaNPT/ % NPT | 1402-0958
175 cm?
baslan- | GVa/G% | 1402:0950
maz elik | 1 NPT/ % NPT| 1402-0964
GVs/G% 1402-0927
Celik
Va NPT/ % NPT | 1402-0959
240 cm?
paslan- | G4/ G% | 1402-0951
maz gelik | 1, NPT/ % NPT| 14020965
GVa/G¥ 1402-0928
Celik
VaNPT/ % NPT| 1402-0960
350 em? GVa/ G¥% 1402-0952
_ 4 B -
Vida baglantilari olan boru hatti nf:zlq;ik
— emniyet konumu hareketi icin "mil ceken tahrik Gni- ¢ Y NPT/ % NPT | 1402-0966
tesi" GVva/G¥ 1402-0956
— Ust diyafram bélmesinin hava tahliyesi ile Celik
Va NPT/ % NPT | 1402-0961
355 cm?
baslan- | G/ G% | 1402:0953
maz celik | 17, NPT/ % NPT | 1402-0967
G%u/G% 1402-0929
Celik
Va NPT/ % NPT | 1402-0962
700 cm?
Paslan- | G/ G% | 14020954
maz celik | 1, NPT/ % NPT| 1402-0968
G/ G% 1402-0957
Celik
Va NPT/ % NPT | 1402-0963
750 cm?
baslan- | GVa/G% | 1402:0955
maz gelik | 1, NPT/ % NPT | 1402-0969
EB 8394 TR 19
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Tablo 6: IEC 60534-6 uyarinca NAMUR kirise baglanti veya cubuk tipi yoke baglan- | Siparis no.
tilara baglant: (bolim 5.3)
5 ila 50 mm strok, kol pozisyoner Gzerinde
Tahrik Gniteleri icin
1402-0330
Diger Ureticilerden tahrik Gniteleri ve 120 ila 750 cm? etkili alan ile Tip 3271
Aksesuarlar
GVa 1402-0235
Baglanti plakasi
VaNPT | 1402-0236
G 1402-0237
Basing gostergesi braketi
VaNPT | 1402-0238
Paslanmaz celik/piring | 1402-0938
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaj kiti - P
(cikis/besleme) Pas. celik/paslanmaz ¢e- | 1402-0939
lik
Tablo 7: Doner tahrik nitelerine baglanti (bolim 5.5) Siparis no.
Haofif tip versiyon
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), sabitleme seviyesi 11), AAT ebat 1402-0243
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), sabitleme seviyesi 1 1), AA2 ebat 1402-0244
VETEC Tip S160 Tahrik Unitesi ya da SAMSON Tip 3278 Ddner Tahrik Unitesi 1402-0294
(160 cm?)
VETEC Tip S320 1402-0295
Agir hizmet tipi versiyon
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), sabitleme seviyesi 1), AAT ila AA4 ebat 1402-1097
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), sabitleme seviyesi 21) 1402-1099
VETEC Tip S160/R 1402-1098
Aksesuarlar
GVa 1402-0235
Baglanti plakasi
Va NPT 1402-0236
G Va 1402-0237
Basing gostergesi braketi
Va NPT 1402-0238
Paslanmaz celik/piring | 1402-0938
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gdsterge montaj kiti - P
(cikis/besleme) Pas. cellk/ﬁ)'(lzslonmaz 1402-0939
celi
Tip 3710 Ters Amplifikator icin baglanti plakasi 1402-0512
1) Detaylar igin sayfa 26 bkz.
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Tablo 8: Genel aksesuarlar ve yedek pargalar | Siparis no.
M20x1,5 kablo rakoru
Siyah plastik 8808-1011
Mavi plastik 8808-1012
Nikel kaplamali bronz 1890-4875
Paslanmaz celik 1.4305 8808-0160
M20x1.5 to 2 NPT adaptor
Toz kaplamali aliminyum 0310-2149
Paslanmaz celik 1400-7114
Kapak tertibati
Polikarbonat 1992-6367
Kapagin i¢ kismindaki kisa talimatlar
Almanca 0190-6173
ingilizce 0190-6174
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3.3 Strok tablolar

i Not:

M kol, teslimat kapsamina dahil edilmistir.

Tip 3277-5 ve Tip 3277 Tahrik Unitelerine dogrudan baglant:

Tahrik Gnitesi boyu- | Strok me- . . Gerekli Atanan
. Pozisyonerde ayarlama araligi .
tu safesi kol pim konumu
[em?] [mm] Min. Hareket Maks.
120 7,5 5.0 mm ila 16.0 mm M 25
120/175/240/350 15 7.0 mm ila 22.0 mm M 35
355/700/750 30 10.0 mm ila 32.0 mm M 50
Tip 2780-2 Tahrik Unitesine direkt baglant:
Tahrik Gnitesi boyu- | Strok me- . . Gerekli Atanan
.. | Pozisyonerde ayarlama arahig .
tu safesi kol pim konumu
[em?] [mm] Min. Hareket ~ Maks.
120 6/12 5.0 mm ila 16.0 mm M 25
120 15 7.0 mm ila 22.0 mm M 35
IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti
SAMSON Tip 3271 | Strok me- .
Tahrik Gnitesi safesi Diger vanalardaki strok Gerekli Atanan
kol pim konumu
Ebat [cm?] [mm] Min. Maks.
120 7,5 5.0 mm 16.0/25.0" mm M 25
120/175/240/350 15
7.0 mm 22.0/35.0" mm M 35
700/750 75
355/700/750 15/30 10.0 mm | 32.0/50.0" mm M 50
1 '"MAKS' nominal aralik olarak segildiginde (P4 kodu, bkz Sayfa 69)
VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik Unitelerine baglant:
Déner Tahrik Uniteleri Gerekli kol Atanan
Min. Acilma agisi Maks. pim konumu
24° ila 100° M 90°
22 EB 8394 TR
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3.4 Teknik Bilgiler

Tip 3725 Pozisyoner

Strok (ayarlanabilir)

Dogrudan baglanti - Tip 3277: 5ila 30 mm
Tip 2780-2'ye dogrudan baglanti: 6/12/15 mm
Tip 3372 Tahrik Unitesine baglant: 15/30 mm
IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti: 5ila 50 mm
Déner tahrik initelerine baglant: 24 ila 100°

Referans degiskeni a
(ters polarite korumasi)

Statik imha sinir

4 ila 20 mA sinyal araligi - Tki kablolu cihaz
Ayrik calistirma 4 ila 11,9 mA ve 12,1 ila 20 mA

+33V

Minimum akim

3,8 mA

Yik empedansi

Maks. 6.3 V (20 mA'de 315 Q'a karsilik gelir)

Besleme havasi
ISO 8573-1 uyarinca
hava kalitesi

Besleme havasi: 1.4 ila 7 bar (20 ila 105 psi)
Maksimum partikiil boyutu ve yogunlugu: Sinif 4 - Yag icerigi: Sinif 3 - Basing giglenme
noktasi: Sinif 3 veya beklenebilecek en disik ortam sicakliginin en az 10 K altinda

Sinyal basinei (gikis)

Besleme basincina gére 0 bar - yazilimla 2,3 bar'a kadar sinirlandirilabilir

Ozellikler

Glob vanalar igin 3 6zellik - Déner vanalar icin 9 dzellik

Histerezis

<0,3%

Hassasiyet

<01%

Transit sUresi

Sadece > 0.5 s "baslangig siresi olan tahrik Gniteleri igin

Hareket Yoni

w/x ters cevrilebilir

Hava tiiketimi

6 bar'a kadar besleme basinci ve 0,6 bar sinyal basinci ile < 100 |, /s

Hava cikis kcpasiiesi
Tahrik Unitesi (besle-
me)

Tahrik nitesi (eg-
z0z)

Ap 6 bar'da: 8.5 m,3/s Ap'da = 1.4 bar: 3.0 m 3/s, Kymax 20 °C) = 0.0

Ap 6 bar'da: 14.0 m 3/s Ap = 1.4 bar'da: 4.5 m 3/s, Kymaxl20 °C) = 0.1

9

5

izin verilen ortam sicak-
hig

—20 ila +80 °C
-25 ila +80 °C metal kablo rakoru ile
Patlama korumali versiyonlar icin ek olarak test sertifikalarindaki sinirlar

1

Daha hizh tahrik niteleri icin, hacim kisitlamast kullanilmalidir. Aksi takdirde, ¢alistirma islemi basaryla

gerceklestirilemez.

EB 8394 TR
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Giivenlik

Etkiler Sicaklik: <0.15%/10K
Titresim etkisi: 2000 Hz'a kadar %=<0.25 ve IEC 770'e gore 4g
Besleme havas:: Yok

Elektromanyetik
uygunluk

EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 ve NAMUR Onerisi NE 21 ile uyumlu

Patlama korumasi

Patlamaya karsi koruma sertifikalariyla ilgili detayl bilgi icin sayfa 14'deki
Table 1'a bkz.

Koruma derecesi

IP 66

Uygunluk c € : [H[ : EE
Malzemeler

Govde Poliftalamid (PPA)
Kapak Polikarbonat (PC) !

Harici parcalar

Paslanmaz celik 1.4571 ve 1.4301

Kablo rakoru

M20x1.5, siych polyamid (PA)

Havq|c|nd|rmc CIVQ'CI'G'
r

Yiksek yogunluklu polietilen (PE HD)

Agirhk

Yakl. 0.5 kg

1 Makrolon®

24
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3.5 mm cinsinden boyutlar

Dizayn ve Calisma Prensibi

108 14

|

157,5

N

®
I

21 25

Sek. 2: Tip 3725 Pozisyoner icin boyutsal cizimler
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VDI/VDE 3845 uyarinca sabitleme seviyeleri (Eylil 2010)

* Sabitleme seviyesi 2 (braket yizeyi)

- 77777777 Sabitleme seviyesi 1 (tahrik Unitesi yizeyi)

. S D BN
Tahrik Unitesi
mm cinsinden boyutlar
O | A| B | C ad M, | @DV
AAO | 50 | 25| 15 Mg is‘;i” 66 | 50
oD AA1 | 80 | 30 | 20 Mg igi” 9% | 50
A .
AA2 | 80 | 30 | 30 Mg S 96 | 50
AA3 | 130 30 | 30 Mg isci” 146 | 50
AA4 | 130 30 | 50 Mg is‘;i” 146 | 50
AA5 | 200| 50 | 80 M‘g g'” 220 | 50
11 Flans tipi FO5, DIN EN ISO 5211 uyarinca
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4 Hazirlhk tedbirleri

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Teslim
edilenleri, irsaliyede yazanlar ile karsi-
lastirin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip gérmedi-
gini tespit etmek icin gonderiyi kontrol
edin. Varsa tasima hasarlarini bildirin.

4.1 Ambalajdan ¢lkarma

O DiKKAT

Yabanci parcaciklarin girmesi nedeniyle po-
zisyoner icin hasar riski.

Montajin ve calistirmanin hemen oncesine
kadar ambalaiji ve koruyucu filmi/koruyucu
kapaklari ¢ikarmayin.

1. Pozisyonerin ambalajini gikarin.

2. Ambalaiji gegerli mevzuata gore bertaraf
edin.

4.2 Tasima ve kaldirma

4.2.1 Tasima

—  Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be) karsi koruyun.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak nakliye sicakligina uyun (su bolim-
deki teknik verilere bakin: 3.4).

Hazirhk tedbirleri

4.2.2 Kaldirma

Dusuk servis agirligi nedeniyle, pozisyoneri
kaldirmak icin kaldirma ekipmani gerekli de-
gildir.

4.3 Depolama

O DIKKAT

Yanlis depolama nedeniyle pozisyonerde

hasar riski.

— Depolama talimatlarina uyun.

— Uzun siire depolamaktan kaginin.

— Farkli depolama kosullari veya uzun depo-
lama siireleri icin SAMSON ile iletisime
gecin.

Depolama talimatlari

— Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be, sok, titresim) karsi koruyun.

- Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmay: onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden ve-
ya 1sitma yonteminden yararlanin.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak depolama sicakligina uyun (su bo-
[tmdeki teknik verilere bakin: 3.4).

— Pozisyoneri kapagi kapali olacak sekilde
muhafaza edin.

- Pnomatik ve elekirik baglantilari izole
edin.

EB 8394 TR
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5 Montaj ve ¢alistirma

O DIKKAT

Montaj, kurulum ve calistirmanin yanls si-
rasi nedeniyle ariza riski.

éngb’ri}/en siray1 takip edin:

= Pozisyoner montaii, kurulumu ve ¢alisti-
rilmasi sirasinda uyulmasi gereken sira:

1. Pnématik baglantilardan koruyucu ka-
paklan gikarin.

2. Pozisyoneri, vana izerine monte edin.
= Bélim 5.2 ve sonrasi

3. Pnématik kurulumu yapin.
= Bslim 5.6 ve sonrasi

4. Elektrik kurulumunu yapin.
= B3lim 5.8 ve sonrasi

5. Ayarlari yapin.
= Bélim 7 ve sonrasi

Pozisyoneri monte ederken asagidakiler

gecerlidir:

= Pozisyoneri hava girisinin (Fig. 4) arkasi
yukari bakacak sekilde monte etmeyin.

= Hava girisini mhirlemeyin.

Pozisyonerin muhafaza kapag isin asagi-

dakiler gegerlidir:

= Kapak vidalarini maksimum 0,8 Nm
stkma torku ile sikin.

5.1

Pozisyoner, tahrik Unitesine ve pozisyonerin
arkasindaki kol ve kola yerlestirilen pim ta-
rafindan strok mesafesine uyarlanir.

Sayfa 22'deki strok tablolari, gerekli kol
ve pim konumu arasindaki atamayi goster-
mektedir.

Kol ve pim konumu

Pozisyonerde standart olarak M kol bulunur
(pim pozisyonu 35) (bkz. Fig. 3).

Kolun ¢ikarilmasi ve pim pozisyonunun de-
gistirilmesi:

O DIKKAT

Kolun yanlis sekilde ¢ikarilmasi pozisyonere
zarar verebilir.

Kolu yalnizca alt mekanik durdurucuya ko-
numlandinldiginda ¢ikarin.

1. Kolu alt mekanik durdurucuya getirin
(bkz.Fig. 4) ve yerinde tutun. Bir anahtar
kullanarak somunu sdkin ve cikarin
(duzltkler arasindaki genislik SW 10).

2. Kolu safttan cikarin.

3. Pimi strok tablosunda listelenen konuma
yerlestirin.

4. Kolu sabitleyin.

28
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Alt durdurucu

Fig. 3: Pim pozisyonu 35 olan M kol

Ust durdurucu

Tahliye agikhg:

Sek. 4: Mekanik durdurucular ve hava girisi

EB 8394 TR
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5.2 Direkt baglant:

5.2.1 Tip 3277-5 ve
Tip 2780-2 Tahrik wnite-
leri

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 3, sayfa <2>.

= 22. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

Tahrik Gnitesi (120 cm?)

Pozisyoner baglantisinin tirine bagl olarak,
sinyal basinci yokeden tahrik Gnitesi diyafra-
mina dogru yokenin solundan ya da sagin-
dan yonlendirilir.

= Tahrik Unitesinin “mil iten tahrik Unitesi”
veya “mil geken tahrik Unitesi” emniyet
konumu hareketine bagli olarak, dnce
degistirme levhasini (9) tahrik Unitesi yo-
kesine takin (isarete gore sol veya sag
baglant: igin ilgili sembolle hizalayarak,
bkz Fig. 6).

1. Baglanti plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

2. Pozisyonerin arkasindaki vidali klapeyi
(4) altindaki delige (park konumu) vida-
layin (bkz.Fig. 8) ve baglanti levhasinda-
ki (6) veya basing gostergesi braketinde-
ki (7) sinyal basinci ¢ikisini aksesuarlar-
da bulunan durdurucu (5) ile kapatin.

3. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidas
tahrik Gnitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

4. 15 mm strok: Takip pimini (2) M kolu

uzerinde (1) 35 nolu pim konumundaki
pozisyonerin arkasina sabitleyin (teslim
edilmis halde). 7.5 mm strok: Takip pi-
mini (2) 35 nolu pim konumundan ¢ika-
rin, pim konumu 25 icin delige yeniden
yerlestirin ve sikica vidalayin.

5. Kaliplanmis contayi (15) pozisyoner mu-
hafazasinin oluguna yerlestirin.

6. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-
cesinin (3) Ustine gelecek sekilde tahrik
Unitesine yerlestirin. Bunu yaparken, top-
lama kolunu ust konumda kilitlemek icin
Fig. 5'de gosterilen kirisli alanin Gzerine
basin. Kol (1), takip kelepcesi zerinde
yay kuvveti ile durmalidir.

Sek. 5: Sabit toplama kolunu kilitleme

7. iki sabit vidayr kullanarak tahrik Gnitesi
Uzerine pozisyoneri monte edin.

8. Kapag: (11) diger tarafa monte edin.
Kontrol vanasi takildiginda, biriken yo-
gusan suyun tahliye edilmesini saglamak
icin tahliye klapesinin altta oldugundan
emin olun (Fig. 7).

30
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Semboller

Mil iten

v
Sol baglanti pargasi

Eé?r

Mil ceken

tahrik Unitesi

v tahrik Unitesi v

i

Sag baglanti pargasi

Sol baglant: igin

Degistirme plakasi (9)

sinyal basing girisi

iso ret

Sag baglant icin
sinyal basing girisi

1 Kol

1,1 Somun

1,2 Disk yay1

2 Takip pimi

3 Takip kelepgesi

4 Disli baglantil
klape

5 Durdurucu
6 Baglanti plakasi
Contalar

7 Basing gostergesi
braketi

8 Basing gostergesi
montaj kiti

9  Degistirme plaka-
st (tahrik Unitesi)
11 Kapak
5 Kaliplanmis conta

16 Havalandirma -
vatasi

N4

QOutput 38

Supply 9

Sek. 6: Dogrudan baglanti — Sinyal basinci baglantisi Tip 3277-5 Tahrik Gnitesi (120 cm?)
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Ek solenoid vana

Tahrik Unitesine ek olarak bir solenoid valf
monte edilmisse, pozisyonerin arkasindaki
sinyal basing portu sizdirmaz hale getirilme-
lidir (bkz Fig. 8). Bunu yapmak igin, orta de-
likte bulunan vidali klapeyi gevirerek agin
(vidal klape durur konumda) ve sizdirmaz
hale getirmek icin sinyal basing portuna vi-
dalayin.

Bu durumda, sinyal basinci ¢ikisindan tahrik

Unitesine giden sinyal basincini baglanti plo-

kasi (6) veya basing gostergesi braketi (7)
Uzerinden yonlendirin. Baglanti plakasi (tah-
rik Unitesi aksesuarlar) degisim plakasinin
() yerine gecer.

i Not:
Degisim plakasi ve baglanti plakasi tahrik
initesi aksesuarlaridir (120 cm?). Bunlar
sayfa 3.2 izerindeki 18 kisminda listelen-
mistir.

Sek. 7: Vana takiliyken havalandirma klapesini

kapafm.
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Vida klapesi (4)
(sinyal basinci portu)

Park konumu

Sabitleme vi-
dasi

Sek. 8: Vida klapesi icin sinyal basinc portu ve park konumu
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5.2.2 Tip 3277 Tahrik Unitesi

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 4, sayfa 18.

= 22. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

175 ila 750 cm? etkili alana sahip tahrik
uniteleri

Pozisyoner, yokenin hem sol hem de sag ta-
rafina monte edilebilir. Sinyal basinci, tahrik
Unitesine baglanti blokesi (12) Gzerinden
"mil iten tahrik Gnitesi" emniyet konumu ha-
reketi olan tahrik Gniteleri icin dahili olarak
vana yoke baglantisindaki bir delik iginden
ve "mil ceken tahrik Gnitesi" icin harici boru
hatti araciligiyla yonlendirilir.

Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline yer-
lestirin, hizalayin ve montaj vidasi tahrik
Unitesi milinin oluguna yerlesecek sekilde vi-
dalayin.

1. 15 mm strok mesafesine sahip 175 ve
350 cm? tahrik Uniteleri igin, pimi (2)
pim pozisyonu 35'te tutun.

355 veya 750 cm?'lik tahrik tniteleri
icin, pozisyonerin arkasindaki M kolu (1)
Uzerindeki takip pimini (2) pim konumu
35'ten gikarin, pim konumu 50 icin deli-
e yeniden yerlestirin ve vidalayin.

2. Kaliplanmis contay (15) pozisyoner mu-
hafazasinin oluguna yerlestirin.

3. Pozisyoneri, takip pimi (2), kelepcenin
(3) Ustiine gelecek sekilde tahrik Unitesine
yerlestirin.

4. Bunu yaparken, toplama kolunu st ko-

numda kilitlemek icin kirisli alanin Uzeri-
ne basin (bkz. Fig. 5).

Kol (1), takip kelepgesi Uzerinde yay kuv-
veti ile durmalidir.

iki sabit viday: kullanarak tahrik Gnitesi
Uzerine pozisyoneri monte edin.

. Contanin baglanti blogunun yanindan

cikinti yapan ucunun (16), tahrik nitesi-
nin "mil iten tahrik Gnitesi" veya "mil ge-
ken tahrik Unitesi" emniyetli konumu ha-
reketi igin tahrik Unitesi semboluyle esle-
secek sekilde konumlandirldigindan
emin olun. Aksi takdirde, U tespit vidasi-
ni sokiin ve kapagi kaldirin. Contay: (16)
180° dondirip tekrar takin.

. Baglanti blogunu (12) ilgili contalarla

birlikte pozisyonere ve tahrik Unitesi yoke
baglantisina yerlestirin ve viday (12.1)
kullanarak sabitleyin.

. "Mil geken tahrik Unitesi" emniyet konu-

mu hareketine sahip tahrik Gniteleri icin
ayrica tipayi (12,2) gikarin ve harici sin-
yal basing borusunu monte edin.

. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.

Kontrol vanasi takildiginda, biriken yo-
Jusan suyun tahliye edilmesini saglamak
icin tahliye klapesinin altta oldugundan
emin olun (bkz. sayfa 32'daki Fig. 7).
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Tip 3277 Tahrik Unitesi Tip 3725
Pozisyoner (dogrudan baglanti)

10 151 2 3 11

1

&b

N =
!

1 M kol

1,1  Somun

1,2 Disk yayr

2 Takip pimi

3 Takip kelepgesi
11 Kapak

12 Baglanti blogu
12,1 Vida

12,2 Harici boru sistemi icin sto-
per veya baglanti

15 Kaliplanmis conta

16 Conta

Sek. 9: Dogrudan baglant: — Sinyal basinci baglantisi Tip 3277 Tahrik Gnitesi 240 ila 750 cm?
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5.3 IEC 60534-6 (NAMUR) 5. Pozisyoneri, takip pimi (2), plakanin (3,
uyarinca baglanh 3,1) yuasinda olacak sekilde NAMUR

braketi Gzerine yerlestirin. Kolu (1) uy-

Pozisyoner, bir NAMUR braketi kullanilarak gun sekilde ayarlayin.
kontrol vanasina baglanir (10). Pozisyoneri iki montaj vidasini kullana-
= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari: rak NAMUR braketine vidalayin.

Table 6, sayfa 20.

= 22. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

1. iki civatayr (14) mil baglantisinin (9) bra-
ketine (9,1) vidalayin, takip plakasini (3)
en Uste yerlestirin ve sabitlemek igin vi-
dalari (14,1) kullanin.

2. NAMUR braketini (10) kontrol vanasina
asagidaki gibi sabitleyin.

—  NAMUR nervirli vana icin: NAMUR
braketini (10) M8 vida (11) ve disli kilit
rondelast kullanarak dogrudan yoke de-
ligine sabitleyin.

- Cubuk tipi yokeli vanalar igin: iki U-civa-
tasini (16) govdeye yerlestirin. NAMUR
braketini (10) yerlestirin ve somunlari,
rondelalari ve disli kilit rondelalarini kul-
lanarak sabitleyin.

3. NAMUR braketini (10), montaj delikleri
yaklasik olarak strok dlgegdi gostergesinin
(15) ortasina gelecek sekilde hizalayin
(takipgi plakasinin yuvasi, vana hareketi-
nin ortasinda NAMUR braketi ile merke-
zi olarak hizalanmalidir).

4. Baglanti plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le (8) birlikte pozisyonere monte edin. ki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.
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o =

NO O WwN = — —

9,1
10
11
14
14,1
15

16

Kol

Somun

Disk yay1

Takip pimi
Takip plakasi
Baglant plakas
Contalar

Basing gostergesi
braketi

Basing gostergesi
Mil baglantist
Braket

NAMUR braket
Vida

Civata

Vidalar

Strok gdstergesi dlge-

gi
U civata

Sek. 10: [EC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant:

Cubuk tipi yoke baglantisi
20 ila 35 mm cubuk ¢ap!

EB 8394 TR
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5.4 Tip 3372 Tahrik Gnitesine
baglant: (V2001)

Tip 3725 Pozisyoneri, V2001 Vana serisinin
teslimi kapsamindadir (Fig. 11).
Donistirme isleminin gerceklestirilebilmesi
icin baglanti pargasi asagida kisaca agik-
|c1nm|§t|r.

120/350 cm? tahrik Gnitesi, mil iten

Sinyal basinci, destek elemanindaki ilgili
port izerinden tahrik tnitesi diyaframina
yonlendirilir.

= Pozisyoner izerindeki vidal klapeyi asa-
gidaki delige gegirin (park konumu) (bkz
Fig. 8 sayfa 33).

120/350 cm? tahrik nitesi, mil ceken

Sinyal basinci, destek elemanindaki ilgili bo-
ru tesisati Uzerinden tahrik nitesi diyaframi-
na yonlendirilir.

Solenoid vana iceren baglant pargasi

Sinyal basinci, pozisyonerin ¢ikis portundan
solenoid vanaya ve destek elemaninda karsi-
ik gelen bir delikten tahrik Gnitesi diyaframi-
na yonlendirilir.
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Tip 3372 Tahrik Unitesi,
versiyon 120 ¢cm?

Tip 3372 Tahrik Unitesi,
versiyon 350 ¢cm?

Sek. 11: Tip 3372 Tahrik initesi izerine montaj

EB 8394 TR 39



Montaj ve ¢alistirma

5.5 Doner tahrik Unitelerine
baglanti

Pozisyoner, montaj braketi kullanilarak do-
ner tahrik Unitesine monte edilir.

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Table 7, sayfa 20.

=> Pozisyoneri SAMSON Tip 3278 Déner
Tahrik Unitesine (160 cm?) veya VETEC
Tip $160 Tahrik Unitesine takmadan &n-
ce, adaptdri (13) dort vida (10.2) kulla-
narak mil ucunun serbest ucuna monte
edin.

1. Takip kelepgesini (3) yuvali tahrik Gnitesi
mili veya adaptor (13) izerine yerlesti-
rin.

2. Baglanti carkini (4) diz tarah tahrik Gni-
tesine bakacak sekilde takip kelepgesi (3)
Uzerine yerlestirin. Yuvayi, vana kapali

konumdayken donis yoniyle eslesecek
sekilde hizalayin (bkz Fig. 12).

3. Baglanti carkini (4) ve takip kelepgesini
(3) vida (4,1) ve disk yay: (4,2) kullana-
rak tahrik Gnitesi miline sikica sabitleyin.

4. Baglanti plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le (8) birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

5. Montaj braketini (10) dort vida (10.1)
kullanarak tahrik Gnitesine sabitleyin.

6. Standart takip pimini (2), pozisyonerin
M kolundan (1) sokiin. Montaj kitinde
bulunan metal takip pimini (& 5 mm)
kullanin ve pim konumu 90° icin delige
stkica vidalayin.

7. Pozisyoneri montaj braketine yerlestirin
(10) ve sikica sabitleyin. Tahrik Unitesinin
doniis yoniing dikkate alarak, kolu (1),
takip pimi ile baglanti ¢arkinin (4) yuva-
sina oturacak sekilde ayarlayin (Fig. 13).

= Tahrik Unitesi donme agisinin yarisinday-
ken kolun (1) pozisyonerin uzun kenari-
na paralel olmalidir.

8. Olcek plakasini (4), ok ucu kapali konu-
mu gosterecek ve vana takildiginda ko-
layca okunabilecek sekilde baglanti ¢ar-
kina yapistirin,

Y
"0 1

Sek. 12: Donis yoni
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1 Kol ) Baglant: plakast
2 . 1,1 Somun 6,1  Contalar
— = 7 12,2 'I?Iik yayr 7 Bosm;kgo'stergem bra-
= 8 akip pimi ] eti
3 Takip kelepcesi 8 Basing gdstergesi
= 4 Kaplin carki montaij kiti
0 i 4,1 Vidl? 10 Montaj braketi
1 4,2 Disk yay: 10,1 Vidalar
= — 1.1 5  TahrikUnitesi 13 Adaptér 6
1.2 mili 6.1
i — ! 2 p— < 7
! saM 8
| T 40 ,
1 42 0 '
\ 1 1
————— 1.
1.
2
4.

VETEC Tip S160 Tahrik nitesi ya da VDI/VDE 3845, seviye 1 uyarinca baglanti
SAMSON Tip 3278 Déner Tahrik
Unitesine baglanti (160 cm?)

Sek. 13: Déner tahrik Gnitelerine baglanti
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5.5.1 Agir hizmet tipi versiyon

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:

Table 7, sayfa 20.

Tahrik Unitesini hazirlayin ve tahrik Gnitesi
Ureticisi tarafindan saglanan, gerekli olabi-
lecek adaptdri monte edin.

1. Muhafazayi (10) doner tahrik Gnitesinin
Ustine monte edin. VDI/VDE baglantisi
olmasi durumunda, gerekirse altina ara
parcalari (11) yerlestirin.

2. SAMSONTip 3278 ve VETEC S160
Déner Tahrik Uniteleri icin, adaptri (5)
milin serbest ucuna sabitleyin ve
VETEC R Tahrik Unitesi icin adaptorin ()
Uzerine yerlestirin. Tip 3278,

VETEC $160 ve VETEC R Tahrik Uniteleri
icin, adaptorin (3) Uzerine yerlestirin.
Tip 3278, VETEC S160 ve VETEC R
Tahrik Uniteleri icin, adaptorin (3)
Uzerine yerlestirin. VDI/VDE versiyonu
icin bu adim, tahrik Gnitesi boyutuna

baglidir.

3. Yapiskan etiketi (4,3), vana ACIK du-
rumdayken etiketin sari kismi govde
penceresinde gorinecek sekilde baglant
Uzerine yapistirin. Aciklayici semboller
iceren yapiskan etiketler ektedir ve ge-
rektiginde govdeye yapistirilabilir.

4. Kaplin carkini (4) vida (4,1) ve disk yayi-

ni (4,2) kullanarak oluklu tahrik Unitesi
mili veya adaptor (3) Uzerine sabitleyin.

5. Standart takip pimini (2), pozisyonerin
M kolundan (1) sokiin. Montaj kitinde
bulunan takip pimini (@5 mm) 90° pim
pozisyonuna takin.

6. Gerekli G V4 baglant: disleri icin baglan-

ti plakasini (6) veya basing gostergeli

braketi (7) pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun. Cift etkili yaysiz doner
tahrik Uniteleri, pozisyoner govdesinin
baglant: tarafinda bir ters amplifikatori-
nin kullaniimasini gerektirir (bkz bo-
lim 5.5.2).

7. Hacmi 300 cm3'ten az olan tahrik Gnite-

leri icin, vida kisitlamasini (siparis no.
1400-6964) konumlandiricinin sinyal
basinci gikisina (veya basing gostergesi
braketinin veya baglanti plakasinin giki-
sina) vidalayin.

8. Pozisyoneri adaptor plakasina (12) sa-

bitleyin.

9. Pozisyoneri adaptor plakas ile birlikte
muhafazaya (10) yerlestirin ve sikica vi-
dalayin. Tahrik Gnitesinin donis yoning
dikkate alarak, kolu (1), takip pimi ile
dogru yuvaya gegecek sekilde ayarlayin
(Fig. 14).

Tahrik Unitesi saat yoninin
tersine doéniyor

1

s~ __

SNE

28
Tahrik Gnitesi saat
ydniinde doniyor

Sek. 14: Donds yoni
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<300 cm? hacimli tahrik Gniteleri
icin sinyal basincr ¢ikisinda bir vi-

dG k|5|f|0m05| kU”GnI 6

Kol 51  Adaptdr — h 6.1
7

N P 8

1 Somun 6 Baglanti plakasi (yalniz-
2 Disk yay: ca G )

NWN———

Takip pimi 6,1 Contalar (

Adaptor 7 Basing gostergesi brakg

Mil baglantisi 8  Basing gdstergesi montqj 1
4,1 Vida kiti 1.1
4,2 Disk yay 10 Adaptdr muhafazasi 1.2
4,3 Yapiskan etiket 10,1 Vidalar 5
5 Tahrik nitesi mili veya 11 Ara parca 12

adaptdr 2 Adaptor plakasi

2 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
4.3 4.3

| —
.‘ “EE _ﬁ_?:__ ; 10.1
E E.ﬁflo.'l ~ 10

o
'
v

SAMSON Tip 3278 VDI/VDE 3845 uyarinca baglanti (Eylil
VETEC S160, VETECR  2010) Sabitleme seviyesi 1, AA1 ila AA4
ebati, bkz sayfa26

Sek. 15: Doner tahrik Gnitelerine baglant (agir hizmet versiyonu)
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5.5.2 Tip 3710 Ters Amplifi-
katér montaji

Tip 3710 Ters Amplifikator kullanildiginda,
pozisyoner ile ters amplifikator arasina bir
baglant plakas yerlestirilir. Ters amplifika-
tor, baglanti plakast ile birlikte vidalar kulla-
nilarak pozisyonere sabitlenir (Fig. 16).

i Not:
Baglant: plakasi ile birlikte verilen vidalar
TORX PLUS® profiline (boyut 25 IP) sahiptir
ve uygun bir alet kullanilarak sikilmalidir.

Tip 3710 Ters Amplifikator detaylari: Montaj
ve Isletme Kilavuzu Talimatlar > EB 8392

Sek. 16: Tip 3710 Ters Amplifikatér montaiji

Tip 3710 Ters
Amplifikatcr

TORX PLUS® profilli kendinden ki-
lavuzlu vida, ebat 25 IP
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5.6 Pnomatik baglantilar

Montaj ve ¢alistirma

Sinya/ basincini bag/adlkfcm sonra acikta
kalan tahrik Gnitesi milinin olasi hareketi ne-
deniyle yaralanma riski.

Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da blo-
ke etmeyin.

O DIKKAT

Hava kalitesi gerekliliklerine uyulmamasi ne-
deniyle ariza riski.

Sadece yag ve kir icermeyen kuru besleme
havasi kullanin.

Giris basinci diisiirme istasyonlari igin bakim
talimatlarini okuyun.

Baglanti borularinin icinde tikaniklik olma-
masina dikkat ediniz.

O DIKKAT

Besleme havasinin yanlis baglanmasi pozis-

yonere zarar verir ve arizaya neden olur.

- Vida baglantilarini aksesuarlardan bag-
lanti plakasina, basing géstergesi montaj
bloguna veya baglanti bloguna vidalayin.

— Kontrol sinyali iletiminde gecikmeleri &nle-
mek icin hattin uzunlugunu mimkin oldu-
gunca kisa tutun.

Pnomatik baglantilar istege bagh olarak
NPT veya-G 4 dislisi ile bir delik olarak ta-
sarlanmistir. Metal ve bakir borular veya
plastik hortumlar icin alisilagelmis baglant:
parcalari kullanilabilir.

5.7 Besleme havasinin baglan-
masi

O DiKKkAT

Montaj, kurulum ve calistirmanin yanls si-
rasi nedeniyle ariza riski.
Asagidaki siray: takip edin.

1. Pnématik baglantilardan koruyucu ka-
paklari ¢ikarin.
Pozisyoneri, vana lizerine monte edin.
Besleme havasini baglayn.
Elektrik gicini baglayin.
Baslangic ayarlarini yapin.

G AN

Besleme basinc
baglantisi

5.7.1

Sinyal basinci baglantisi, pozisyonerin tah-
rik Unitesine nasil monte edildigine bagldir:

Tip 3277 Tahrik Unitesi

2 Pozisyoner dogrudan Tip 3277 Tahrik
Unitesine baglandiginda sinyal basinci
baglantisi sabittir.

EB 8394 TR
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IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti

= |EC 60534-6'ya (NAMUR) gére baglant
icin sinyal basinc, tahrik Unitesinin “mil
iten tahrik Unitesi” veya “mil geken tahrik
Unitesi” ariza emniyetli eylemine bagli

olarak tahrik Unitesinin Ust veya alt diyaf-

ram odasina yonlendirilebilir.
Déner tahrik Uniteleri (agir hizmet versiyo-
nu)

= Doner tahrik Uniteleri icin Ureticinin bag-
lanti spesifikasyonlari gegerlidir.

1% pucu

Besleme havasini ve sinyal basincini izlemek
icin basing géstergeleri monte etmenizi 6ne-
ririz (bélim Table 7 icindeki aksesvarlara

bakin).

Basing gostergelerinin montaji:
= Bkz. bolim 5.3 ve Fig. 10

5.7.2 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar sa-
hasina ve tahrik Gnitesinin ¢alisma yonine
baglidir (emniyet konumu hareketi). Tezgah
aralig, isim plakasinda ya tezgah araligi ya
da sinyal basincr araligi olarak yazilir. Calis-
ma yoni FA veya FE veya bir sembol ile isa-
retlenmistir.

Emniyet durumunda kapali ya da ATO (ha-
va gikisi)

Mil iten tahrik Gnitesi

Emniyet durumunda agik ya da ATC (hava
girisi)

Mil ceken tahrik Unitesi

Emniyet durumunda kapali vanalar icin
besleme basinci (glob ve agili vanalar igin):

> Gerekli besleme basinai = Ust yay ayar
arahigr degeri + 0.2 bar, minimum 1.4

bar.

Emniyhet durumunda agik vanalar igin bes-

leme basina (glob ve acili vanalar igin):

= Siki kapanan valfler igin maksimum sin-
yal basinei pst,,, kabaca su sekilde he-

max

saplanir:
2.9 -
pst. = F+ domAp [bar]
4.A
d = Yuvacapi [em]

Vana Uzerindeki fark basing

Ap = [bar]
A = Tahrik Gnitesi alani [cm?]
F = Usttezgah aralik degeri [bar]

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki

gibi hesaplayin:

> Gerekli besleme basinci = Ust yay ayar
sahasi degeri + 1 bar

i Not:
Pozisyoner cikisindaki (38) sinyal basinci, P9
parametre kodu ACIK olarak ayarlanarak
yaklasik 2,3 bar ile sinirlandirilabilir.
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5.8 Elekirik baglantilar

Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

Tehlikeli alanlarda kurulum icin, kullanildigi Glkede gegerli olan ilgili standartlara uyun.
Almanya'da gecerli olan standart: EN 60079-14 (VDE 0165, Bslim 1) Patlayici Ortamlar -
Elekirik Tesisatlari Tasarimi, Secimi ve Montaii.

Yanls elektrik baglantisi, patlamaya karsi korumay: giivensiz hale getirecektir.

— Terminal atamasina uyun.

- Muhafaza igindeki veya izerindeki emaye vidalari gevsetmeyin.

- Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U. veya U, I. veya I,, P. veya P,, C, veya C, and L,
veya L,) birbirine baglarken, AT tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin verilen maksi-
mum degerleri asmayin.

Kablo ve tellerin secimi 2 Mevcut kablo rakorlar:
= Kendinden giivenli devrelerin kurulumu Bkz Table 8sayfa21
icin EN 60079-14 (VDE 0165, Bolim 1)
Madde 12 hikimlerine uyun.
2 Madde 12.2.2.7, birden fazla kendin-
den givenli devrede ¢ok damarli kablo-
lari ve telleri doserken gecerlidir.
= Yaygin yalitim malzemeleri (6rnegin po-
lietilen) igin bir iletkenin yalitiminin rad-
yal kalinhigi: minimum 0,2 mm.
2 ince telli bir iletkendeki tek bir telin capi:
minimum 0,1 mm.

= Tel uglarindan 8 mm izolasyonu siyirin.

> lletken uglarini, 3rn. tel uglu yiksikler
kullanarak eklemeye karsi koruyun.
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Zon 2/Zon 22'de kullanilacak ekipman

EN 60079-15: 2003'e gére koruma tiri
Ex nA ll'ye (kivilaim gikarmayan ekipman)
gore galistinlan ekipmandar:

= Yalnizca kurulum, bakim veya onarim si-

rasinda eneriji verilirken devreler bagla-
nabilir, kesilebilir veya anahtarlanabilir.

EN 60079-15:2003'e gore koruma tiirii

Ex nL (enerji sinirli ekipman) ile enerji sinirh

devrelere baglanan ekipman:

= normal ¢alisma kosullar altinda anah-
tarlanabilir.

Uygunluk beyaninda veya ekinde belirtilen

izin verilen maksimum degerler, ekipmanin

Ex nL IIC koruma tirindeki enerji sinirli dev-
relerle birbirine baglanmasi sirasinda geger-

lidir.

5.8.1 Giuc kaynagi beslemesi
= Sadece akim kaynagr kullanin, gerilim
kaynagr asla kullanmayin!

= Referans degiskeninin statik yikim limiti
+33 V'nin altinda kalmasini saglayin.

5.8.2 Kablo girisi
M20x1.5 kablo rakoru, 6 ila 12 mm'lik bir

slklshrmq arallgl icin tc:sor|anm|§hr.

Kafes kelepge terminalleri 0,2 ila 1,5 mm2 tel

kesitlerini tutar.

= Kafes kelepge terminallerinin kilidini ag-
mak icin: plastik parganin (Fig. 17) ize-
rine oluklu bir tornavida yerlestirin ve
terminal blogunun icine dogru hafifce
itin.

= Teli zorlamadan takin veya gikarin.

5.8.3 Elekirik giicinin baglan-
masi

O DIKKAT

Montaj, kurulum ve calistirmanin yanls si-
rasi nedeniyle ariza riski.
Asagidaki sirayr takip edin.

1. Pnoématik baglantilardan koruyucu ka-
paklari ¢ikarin.
Pozisyoneri, vana lizerine monte edin.
Besleme havasini baglayin.
Elektrik giiciini baglayin.
Baslangic ayarlarini yapin.

O ALN

= Elektrik glicini (mA sinyali) Fig. 17 kis-
minda gosterildigi sekilde baglayin.

48
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Sek. 17: Elektrik baglantilar:

Plastik parga

mA kontrol sinyali icin terminal atamasi:
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6 Calisma

6.1 Calistirma kontrolleri

Pozisyoner Ug hassas digme kullanilarak galistirilir. Bu hassas digmeler kullanicinin ekran-
daki meniide gezinmesini saglar Hacim kisitlamasi Q, hava ¢ikis kapasitesini tahrik Gnitesi-
nin boyutuna uyarlamaya yarar:

6.1.1 Hassas digmeler

A: Yukar git

*: Onayla

V: Asagi git

Bir parametre kodu secmek icin A ya da V tusuna dokunun (PO ila P20). Sonrasinda segili
kodu onaylamak icin 3 tusuna basin.

Kalici hafizaya kaydedilen parametrelerle ilgili degisiklikleri kaydetmek igin, asagidaki sekil-
de devam edin:

2 Parametreleri degistirdikten sonra, Kod PO'a dénmek igin A ya da V'a basin ya da
= ekran P0'a otomatik olarak donene kadar t¢ dakika bekleyin.

i Not:

— Ekrandaki simgesi, degistirilen parametre ayarlarinin heniiz kalici bellege kaydedilme-
digini gosterir.

— Segilen parametre kodu, siz ayari degistirene veya parametre kodundan ¢ikana kadar et-
kin kalr.

— P2, P4 ve P8 parametre kodlarindaki ayarlari degistirdikten sonra, pozisyoner yeniden
ba;/atl/ma/lchr.

6.1.2 Hacim kisitlamasi Q

Hacim kisitlamasi, hava gikis kapasitesini tahrik Gnitesinin boyutuna uyarlamaya yarar. iki
sabit ayar mimkiindir (bdlim 7.3'a bkz).
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6.1.3 Ekran

Belirli kodlara ve islevlere atanmis simgeler ekranda gosterilir (Fig. 18). Bara elemanlar, isa-
rete (+/-) ve degere bagl olan sistem sapmasini gosterir. Her %1 sistem sapmast igin bir bar
eleman gorinir.

Orta aksa gore derece cinsinden kol konumu, baslatilmamis bir pozisyonerin ekraninda gos-
terilir. Bir bara elemani yaklasik olarak 7 derecelik bir rotasyon agisina sahiptir.

Ariza gésterge simgesi 'l ekranda goriindiginde, ERR, EO ila E15 hata kodlarini goriintile-
mek icin gozikene kadar A ya da V'a basin (bkz bslim9.2).

Onayla

Asagi git ‘@ * Yukari git
Calisma kilitli

Heniiz gegici olmayan

S f G_ bellege kaydedilmemis

Ariza emniyet konum.u O o o s o e e ayarlar
it % A
7 AL A

L2 .
Sistem sapmasini
[ W W I W W T gbsteren bara grafigi

,BB Q 5\” Anza

Manuel mod

Parametre/hata kodu

Okuma Anlami Kapali dongii kontrolii

ESC iptal et

Err Ariza

DUSUK w cok dusik

MAN Manuel mod

MAKS Maksimum aralik

RST Sifirlama

INIT Baslatma

PCKIA | Aldit/deakt

ZERO Baslqnglg: noktasi (ze-
ro) kalibrasyonu

Sek. 18: Tim okumalara sahip ekran
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7 Pozisyonerin calistiriimasi

Calistirmadan 6nce, bolim 5'da agiklanan siray: takip ederek pozisyoneri monte edin. Po-
zisyoneri cahistirmak icin elektrikli referans degiskenini uygulayin. Bkz. bolim 5.8.3.

i Not:

— Ekrandaki DUSUK &gesi referans degiskeninin 3,8 mA'den diisik oldugunu gésterir.

— Pozisyoner, cogu uygulama icin varsayilan ayarlariyla calismaya hazirdhr.

— Elektrik sinyalini (gis kaynagi) bagladiktan sonra, pozisyoner yaklasik i¢ saniye siren
hassas diigmelerin kalibrasyonunu gerceklestirir. Bu siire boyunca, tus paneline dokunma-
yin. Aksi takdirde, tuslar diizgiin calismaz. Tuslarin kalibrasyonunu yeniden baslatmak icin
elektrik sinyalini ayirin ve yeniden baglayin.

Gii¢ kaynagini bagladiktan sonra okuma

Pozisyoner heniz calistirlmadan 6nce okuma

S PO kodu gérintiilenir. ' ariza gésterge simgesi ve S (ariza emniyet
- 12 23 ° | konumu) ekranda gériindr.
b ) I

Okuma, orta aksa gére derece cinsinden kol konumunu gésterir.

PO "

Pozisyoner calistirldiginda okuma:

0 PO kodu gériintiilenir. Pozisyoner, £ kapali déngii calisma simgesi
ile gésterilen kapali dongi calismasindadir.

11| Gosterilen deger % cinsinden kontrol konumuna karsilik gelir.

' |
n
PTO Pozisyonerin ¢alistirilmasiyla ilgili detaylar: bolim 7.8.
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7.1 Ekrani vyarlama

Ekranin okuma yoni 180° dondirilebilir. Gorintilenen veriler yukaridan asagr olarak gori-
niyorsa, asagidaki gibi ilerleyin:

1. Kod 1 gériinene kadar A veya V' basin.
=8 ’__’I "’: 2. Secili kodu onaylamak icin % basin. P1 yanip séner.
o 1D 3. Ekran istenen yéne ayarlanana kadar A ya da V basin.
: 4. Ekran yénini dogrulamak icin % basin.

7.2 Parametreleri degistirmek icin konfigirasyonu etkinlestirme

Baslatilmis bir pozisyonerde parametre ayarlarini degistirmeden 6nce Kod P19 segilerek
konfigirasyon etkinlestirilmelidir:

g KILITLE SIMGESI gériinir ve anahtar simgesi konfigirasyonun kilit-
L D L H ;(encligini gosterir. Kilitleme islemini asagidaki sekilde devre disi bira-
n:

3O 1. Kod 19 gériinene kadar A veya V basin.
2. Secili kodu onaylamak icin % basin. P19 yanip séner.
3. ACIK ibaresi gériinene kadar A veya V basin.
4. Calistirma kilidini agmak icin ¥ basin.

P

i Not:
Ug dakika iinde herhangi bir ayar girilmezse, etkinlestirilmis yapilandirma islevi gegersiz
hale gelir.
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7.3 Hacim kisitlamasi Q ayan
Hacim kisitlamasi Q, (bkz Fig. 19) hava cikis kapasitesini tahrik tnitesinin boyutuna uyarla-
maya yarar:

Gegis siresi < 1 sn olan tahrik Uniteleri, drnegin 240 cm?'den daha kiicik bir etkin alana
sahip dogrusal tahrik niteler, sinirli bir hava akis hizi gerektirir.

2 MIN ayarlari
Gegis siresi = 1 sn olan tahrik Uniteleri, hava akis hizinin kisitlanmasini gerektirmez.
> MAKS ayarlari

Hacim kisitlamasi ile ilgili dikkat edilmesi gereken noktalar:
= Ara parga ayarlarina izin verilmez.

= Hacim kisitlamasi ayarini degistirdikten sonra pozisyoneri tekrar baslatin.

Hacim kisitlamasi

Sek. 19: Hacim kisitlamasi Q (MAKS/MIN ayarlari)
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7.4 Eylem yoninin belirlenmesi

- ATO ( hava girisi) sinyal basinci arttikga agilan bir vana igin gegerlidir.
- AIC (hava gikisi) sinyal basinci arttikea kapanan bir vana igin gegerlidir.

Sinyal basinci, tahrik Unitesine uygulanan pozisyonerin ¢ikisindaki pnomatik basingtir.

Eylemin varsayilan yoni: ATO

=’-"| : (] Eylem yéniinii degistirin (bolim 7.2'de aciklandigi gibi yapilandir-
mayi gercekle;tirin):
PeO 1. Kod 2 gériinene kadar A veya V basin.
2. Secili kodu onaylamak icin % basin. P2 yanip séner.
3. Gerekli eylem y6nii gériinene kadar A veya V basin.
4. Ayari dogrulamak icin 3 basin.
i Not:

Degistirilen eylem yonii ilk olarak, pozisyoner yeniden calistirildiginda gegerli olur.

7.5 Eylem yoninin belirlenmesi

Hareket yoni (P7) varsayilan olarak artan/artan (>>) olarak ayarlanmistir, yani pozisyoner
baslatildiginda, vana kapali oldugunda %0 ve vana tamamen agik oldugunda %100 gorin-
tulenir. Gerekirse, eylem yoni degistirilebilir (bolim 7.2'de agiklandigi gibi yapilandirmay:
gerceklestirin):

Eylemin y6nin artan/azalan olarak degistirmek:
() 1. Kod 7 gériinene kadar A veya V basin.
610 . Seili kodu onaylamak icin % basin. P7 yanip séner.
.

2
3. <> gériinene kadar A veya V basin.
4. Ayari dogrulamak icin 3 basin.
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Asagidaki korelasyon gecerlidir:

Vana KAPALI ACIK
Ekran 0% 100 %
Eylemin yoni artan/artan (>>) 4 mA 20 mA
Eylemin yoni artan/azalan (<>) 20 mA 4 mA

7.6 Sinyal basincini simirlandirma

Maksimum tahrik Gnitesi kuvveti, kullanilan vana igin cok yiksekse, sinyal basinci limiti P9
kodunda etkinlestirilebilir. Basing daha sonra yaklasik olarak 2,3 bara gére sinirflandirilir.

TN
(R

PIO

Sinyal basinci limitlendiricisini etkinlestirin (bolim 7.2'de agiklandig
gibi yapilandirmay: gerceklestirin):

1. Kod 9 gériinene kadar A veya V basin.

2. Secili kodu onaylamak icin 3 basin. P9 yanip séner.
3. ACIK ibaresi gériinene kadar A veya V basin.

4. Ayar dogrulamak icin % basin.

7.7 Diger parametrelerin ayarlanmasi

Asoglddki tabloda tim parametre kodlari ve vorsayl|an ayquorl listelenmektedir. Parametre-
leri degistirmek icin daha dnce agiklandig gibi devam edin.

Parametre kodlariyla ilgili daha detayli bilgi bolim 11.3'da bulunabilir.

Parametre kodlari [varsayilan ayarlar]

PO Set degeri kesme azalmasi (son ko-
Durum okuma P10 num w <=) [ACIK]

P1 - Set degeri kesme artisi (son konum
Okuma yoni P11 w >) [KAPALI]

p21 ATO/ATC [ATO] P14 ziseirons degiskeni w'nin gorintilen-

P31 Pim konumu [35] P15 INIT Calistirmayr baslat

1) ib-
P4 Nominal aralik [MAKS] P16 ZERO Baslangig noktasi (zero) kalib
rasyonu
P5 Ozellikler [0] P17 | MAN Manuel mod
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Parametre kodlan [varsayilan ayarlar]
Pé Referans degiskeni [4 ila 20 mA] P18 RST Sifirlama
P7 w/x eylem yoni [>>] P19 Yapilandirmay: etkinlestirme
P81 | Kp kazanimi [50] P20 Uriin yazilimi versiyonu
P9 B<]Jsmc limitlendirici 2.3 bar [KAPA-
LI

11 Parametre ayarlarini degistirdikten sonra pozisyonerin yeniden calistinlmasi gerekir

7.8 Baslatma

Baslatma sirasinda pozisyoner, strtinme kosullarina ve kontrol vanasinin gerektirdigi sinyal
basincina en uygun sekilde uyarlanir.

Mil iten ya da ceken tahrik initesine bagl yaralanma riski.
Tahrik Gnitesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

O DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

Proses devam ederken ve sadece kapatma vanalarini kapatarak tesisi izole ettikten sonra
pozisyoneri calistirmayin.

Otomatik adaptasyonun tiri ve kapsami dnceden ayarlanmis parametrelere baglidir. MAKS
nominal aralik icin vqrsayllan ayar olarak kabul edilir (Kod P4). Calistirma islemi sirasinda
pozisyoner, vananin toplam hareket araligini veya donis araligini belirler (KAPALI pozisyon-
dan karsi son pozisyona kadar).

Alternatif olarak, Kod P4'te farkli bir strok secilebilir (bkz. bélom 11.3'teki kod listesi).

i Not:
Kod P4'teki strok seti calistirma sirasinda kisithdir. Ancak, kontrol sinyali 20 mA'den yiiksek ol-
dugunda kapali déngii kontroliinde asilabilir.

Calisma islemini baslatma (7.2 bsliminde aciklandigr gibi yapilandirmay: etkinlesti-
rin).
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<& 1. Kod 15 gériinene kadar A veya V basin.
|
|

2. % basin ve alti saniye boyunca basili tutun. Ekranda
6...5..4...3...2... 1 seklinde geri sayim baslar.

PIS O Calistirma islemi baslar INIT yanip soner. Calistirma prosediirii icin
gereken siire tahrik Gnitesinin gegis siresine baghdir, bu da baslat-
manin birkag dakika sirebilecegi anlamina gelir.

_ Calistirma islemi basariyla tamamland). Pozisyoner, £ kapali déngii
l:' LJ' calisma simgesi ile gosterilen kapali dongii calismasindadir.

Gosterilen deger % cinsinden kontrol konumuna karsilik gelir.

PLUO Tus simgesi ile gosterilen konfigirasyon kilitlenir.

Calistirma islemi basarisiz oldugunda ariza gosterge simgesi L gori-
nur.

7.8.1 Calistirma islemini iptal etme

Calistirma islemi iptal edilebilir:
1. Calistirma sirasinda, 3 basin: Ekranda ESC yanip séner.
2. Dogrulamak icin ¥ basin: Calistirma islemi iptal edilir.

i Not:
Bu kod X basili tutularak dogrulanir. Aksi takdirde, kod aktif kalir.

Giris degeri: 1

Pozisyoner baslatilamadh.

Pozisyoner, baslatma islemi iptal edildikten sonra ariza emniyetli konuma geger.

Giris degeri: 2

Pozisyoner baslatild.

Yeni calistirma islemini iptal ettikten sonra, pozisyoner kapali déngi calismaya gecer. Once-
ki calistirma ayarlari kullanilir.

Yeni calistirma islemi sonrasinda dogrudan baslatilir.
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7.9 Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu

Vananin kapali konumunda tutarsizlik olmast durumunda, 6rn. yumusak contali klapelerle
baslangig noktasini Kod P16 Gzerinden yeniden kalibre etmek gerekebilir (bolim 7.2'te acik-
landigr gibi yapilandirmay: etkinlestirin).

Kod P16'y1 etkinlestirerek baslangig noktasi kalibrasyonunu baslatin.

1. Kod 16 gériinene kadar A veya V basin.

/ l'|_ =’Y r' 2. ¥ basin ve alti saniye boyunca basili tutun. Ekranda
6..5...4...3...2...1 seklinde geri sayim baslar.
Pib O Baslangic noktasi kalibrasyonu, ZERO ekranda yanip sondigiinde
baslar.

Calistirma prosedUrU icin gereken siire tahrik Gnitesinin gecis suresi-
ne baglidir, bu da baslatmanin birkag dakika sirebilecegi anlamina
gelir.

Pozisyoner kontrol vanasini KAPALI konumda hareket ettirir ve dahili elektrikli sifir noktasin-
da yeniden kalibre eder.

Baslangig noktasi kalibrasyonu basarili bir sekilde tamamlandiginda, pozisyoner ayarlama
bakimi ¢alismasina gore degisir.

7.9.1 Baslangic noktasi kalibrasyonunu iptal etme

Baslangig noktasi kalibrasyonu iptal edilebilir:
1. Baslangic noktasi kalibrasyonu sirasinda, % basin: ESC ekranda yanip séner.
2. Dogrulamak icin ¥ basin: Baslangic noktasi kalibrasyonu iptal edildi.

i Not:
Bu kod 3 basili tutularak dogrulanir. Aksi takdirde, kod aktif kalir.

Pozisyoner, ayarlama bakimi ¢alismasina baslangi¢ noktasi kalibrasyonunu yapmadan ge-
ger. Yeni baslangic noktas kalibrasyonu dogrudan baslatilabilir.

7.10 Manvel mod

Manuel mod fonksiyonu kullanilarak vana konumu asagidaki gibi hareket ettirilebilir:

EB 8394 TR 59



Pozisyonerin ¢alistinlmasi

Konfigirasyonu, bolim 7.2'te aciklandigi gibi etkinlestirin.
o | 1. Kod 17 gérinene kadar A veya V basin.

01 ' '| 2. %K basin ve alti saniye boyunca basili tutun. Ekranda 6-5-4-3-2-
Pl ¢ 1 seklinde geri sayim baslar ve P17 yanip soner.

Maniel set degeri, calistirilan pozisyoner ekraninda gosterilir.

Orta aksa gére derece cinsinden kol konumu, baslatilmamis bir
pozisyonerin ekraninda gésterilir.

3. Manuel set degerini degistirmek icin /A veya V basin.

Pozisyoner baslatildi
Manuel mod, kapali dongi ¢alismasinda kullanilan son set degerini kullanarak baslar ve ha-
tasiz bir gegis saglar.
Ekrandaki cubuk ogeler, Kod P17'de vanayr manuel olarak hareket ettirirken manuel set de-
geri ile kapali dongt kontroli icin kullanilan set degeri arasindaki sistem sapmasini gosterir.

Manuel set degeri %0,1 adimlarinda ayarlanir. Kendi araliginda kontrol edilen vanay hare-
ket ettirebilirsiniz.

Calistinlamayan pozisyoner

Vanayr manuel olarak hareket ettirmek igin A veya V' uzun siire basili tutun.

Vana yalnizca kontrolsiiz bir sekilde tek yonde hareket ettirilebilir. Ekrandaki cubuk 6geleri
yondeki degisikligi gosterir.

Manuel modu deaktif etmek icin ¥ basin.

i Not:
Maniiel mod fonksiyonundan belirtildigi sekilde ya da elektrik beslemesi kesilerek cikilir (so-
guk calistirmay). Pozisyoner otomatik olarak bu fonksiyondan ctkmaz ve durum gostergesini
gosteren ekrana geri donmez.
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Pozisyonerin ¢alistinlmasi

Sifirlama, baslatma isleminin geri alinmasina ve tim parametre ayarlarinin varsayilan ayar-
lara sifilanmasina neden olur (bélim 11.3'daki kod listesine bakin).

_ | Konfigiirasyonu, bélim 7.2'te aciklandigi gibi etkinlestirin.
r'_t' S | 1. Kod 18 gériinene kadar A veya V basin.
| 2. ¥ basin ve alti saniye boyunca basili tutun. Ekranda
Pig O 6..5...4...3...2... 1 seklinde geri sayim baslar.
% basiliyken RST yanip séner. Tus serbest birakildiginda, sifirlama isle-
mi tamamlanir ve ekran durum géstergesi moduna déner (PO).
i Not:

!} hata géstergesi simgesi, pozisyonerin yeniden baslatiimasi gerektigi icin sifirlandiktan
sonra gorintilenir. Hata kodu E2 de etkinlestirilir (bkz bolim 9.2).

8 Bakim

i Not:

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan 6nce

SAMSON tarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON'un Satis Sonrasi Servisinden
izin ainmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
calismalari yapilirsa Griin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca iriiniin asil 6zelliklerine uygun se-
kilde SAMSON tarafindan iretilmis oriji-
nal yedek parcalar kullanin.

Tip 3725 Pozisyoner bakim gerektirmez.
Besleme ve gikis icin pnomatik baglantilar-
da, gerektiginde cikarilip temizlenebilen
100 pm gozenek boyutuna sahip filtreler bu-
lunmaktadir.

> Yukari akis besleme havasi basing disiir-
me istasyonlarinin bakim talimatlarina
uyun.

8.1 Muhafaza kapaginin te-
mizlenmesi

O DIKKAT

Yanlis temizlik, muhafaza kapagina zarar

verir.

Muhafaza kapagi, Makrolon®'dan yapilmis-

tir ve asindirici temizlik maddeleri veya sol-

vent iceren maddelerle temizlendiginde za-

rar gorur.

- Muhafaza kapagini ovarak kurutmayin.

— Klor veya alkol iceren temizlik maddeleri
veya asindirici temizlik maddeleri kullan-
mayin.

- Temizlik igin asindirici olmayan yumusak
bir bez kullanin.
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1F lpucu
Sahada ¢alisma kosullari saglanamiyorsa, kapagi (siparis no. 1992-6367) uygun araliklarla
degistirin.

8.2 lade nakliye hazirhgs

Kusurlu pozisyonerler onarim icin SAMSON'a iade edilebilir.

Cihazlarin SAMSON'a iadesi icin asagidaki adimlari izleyin:

1. Kontrol vanasini isletme disina alin. i|gi|i vana dokiimanlarina bakin.

2. Pozisyoneri cikarin (bkz. bolim 10.2).

3. www.samsongroup.com > Service & Support (Servis ve Destek) > After-sales Service (Sa-

tis Sonrasi Hizmetler) > Returning goods (Uriinlerin iadesi) adresinde aciklandigi sekilde
ilerleyin.

9 Anzalar

Ariza durumunda, ariza gosterge simgesi h gorintilenir. Ekranda ERR ile birlikte ilgili EO ila
E15 hata kodunu gorintilemek icin Kod PO veya P20'yi gegin. Hatalarin nedeni ve onerilen
eylemler icin bolim 9.2'deki hata kodu listesine bakiniz.

Ornek:

Ornegin, P4 kodunda (nominal aralik) mimkin olan maksimum vana hareketinden daha
biyik bir hareket girilmisse, nominal harekete ulasilamayacag icin (E6 hata kodu) baslatma
islemi kesintiye ugrayacaktir (E2 hata kodu). Vana ariza emniyeti konumuna geger ( S sim-
gesi ekranda gosterilir).

S = Ariza géstergesi ekrani:

= :{lj - Arniza gésterge simgesi L gorunur.

o n \ | = Vona ariza emniyeti konumuna gecer (S simgesi ekranda goste-
v ! rilir).

S E2 hata kodu: Calistirma islemi iptal edilmis.
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S E6 hata kodu: Strok mesafesine ulasilamamis.

(L
-
=0

£ 6 "

Nominal aralik (Kod P4) degistiriimeli ve pozisyoner bu sorunun ¢ozillmesi icin yeniden bas-
latilmalidir.

9.1 Hata kodlarinin ayiklanmasi
EO ila E8 hata kodlari asagidaki gibi ayiklanabilir:

oo 1. Hata kodunu secmek icin A veya V basin.
|

EHH
E0O N

_ _ _ 2. Hata kodunu dogrulamak icin % basin. ESC gérintilenir ve hata

t '-_-| =_ kodu yanip soner.
EDO

3. RSTibaresi gériinene kadar A veya V basin.

R‘ ':l | 4. Hatayr ayiklamak icin % 'a basin.
S ESC gériindiginde, % basarak temizleme prosediirii iptal edile-
£E8O N bilie

9.2 Hata kodlar

Asagidaki tabloda listelenen hatalar hata siniflarina atanir:
Hata sinifi 1: Calistirma mimkin degildir
Hata sinifi 2: Yalnizca maniel calistirma momkindir

Hata sinifi 3: Maniel ¢alistirma ve kapali dongi kontroli mimkindir
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Arizalar

Bolim SAMSON'da tabloda listelenmeyen arizalar icin 11.1°un Satis Sonrasi Servisi ile ile-

tisime gegin.

Kod Aciklama Sinif

EO | Sifir hata Sadece siki kapama fonksiyonu P10 ile (set degeri disir-
(calistirma hatasi) me ozelligi ACIK olarak ayarlandigindal).

Sifir noktasi calistirma ile karsilastirldiginda %5'ten fazla
kaymistir. Hata, vana yuvast trimi asindiginda ortaya gika-
bilir.

Onerilen faaliyet | Vanayi ve pozisyoner baglantisini kontrol edin. 3
Pozisyoner dogru sekilde monte edilmisse, Kod P16 izerin-
den bir baslangic noktasi kalibrasyonu gerceklestirin (7.9
bolimine bkz).
Hata kodu ayiklanabilir (bkz Bolim 9.1).

E1 | Gorintilenir ve INIT Ayarlanan ve gorintilenen degerler, parametreler, calistir-
degerleri ayni degildir. | ma isleminden sonra degistirildigi icin INIT degerleriyle
(calistirma hatasi) ayni degildir. 3

Onerilen facliyet | Parametreleri sifirlayin veya calistirma islemini gerceklesti-
rin.

E2 | Pozisyoner calistirila- Ariza ya da pozisyonerin baslaltilmasini gerektiren para-
madi metre. )

Onerilen facliyet | Parametreleri ayarlayin ve Kod P15 iizerinden pozisyoneri
co||§hr|n.

E3 | K ayarlan Pozisyoner arama.

(cahistirma hatasi) Hacim kisitlamasi dogru ayarlanmis, fazla yik var.
Onerilen facliyet | Bolim 7.3'te aciklandigi gibi hacim kisitlamasi ayarini 2
kontrol edin. Kazanim K,sini Kod P8'de sinirlayin. Pozisyo-
neri yeniden ¢alistirin.
E4 | Gegis siresi cok kisa Tahrik Unitesinin baslatma sirasinda belirlenen gegis streleri
(¢alistirma hatasi) o kadar kisadir ki (0,5 saniyenin altinda) optimum pozisyo-
ner ayari mimkin degildir. 9
Onerilen faaliyet | Bolim 7.3'te agiklandigi gibi hacim kisitlamasi ayarini
kontrol edin.
Pozisyoneri yeniden calistirin.

E5 | Bekleme tespiti mim- | Besleme basinci degiskendir. Montaj dogru degil.
kin degildir
(calistirma hatasi) 2

Onerilen faaliyet | Besleme havasini ve pozisyoner montaijini kontrol edin.
Pozisyoneri yeniden calistirin.
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E6 | Strok ¢alistirma esna- | Besleme basinci cok disik, tahrik Unitesinde kagak, yanls

sinda gerceklestirile- hareket ayari veya basing limit fonksiyonu etkin.

mez P4 kodu igin MAKS secildiginde (nominal aralik):

(cahstirma hatasi) kolun &l¢im araligi cok kiigiktir (yanhs kol, yanlis pim ko-
numu). Pozisyoner milinin rotasyon agisi 11°'den kicik ol- 2
dugunda calistirma iptal edilir.

Onerilen faaliyet | Besleme havasini, pozisyoner montajini, kolu, pim konu-
munu ve ayarlari kontrol edin. Pozisyoneri yeniden calisti-
rin.
E7 | Tahrik Unitesi hareket | Besleme havasi yok, montaj bloke durumda.
etmez
(calistirma hatasi) )
Onerilen faaliyet | Besleme havasini, pozisyoner montajini ve mA giris sinyali-
ni kontrol edin.
Pozisyoneri yeniden calistirin.
E8 | Alt/ist limitte strok sin- | NAMUR baglantisi kullanildiginda, yanlis pim konumu,
yali yanlis kol, yanhs baglanti yoni.
Onerilen faaliyet | Hata kodunu temizleyin (bkz bslim9.1). 1
Pozisyoner montaijini kontrol edin ve pozisyoneri yeniden
baslatin.
E9 | Cihaz hatasi (dahili) Onarim igin cihazi SAMSON'a geri gonderin.
ila 1/3
E15

9.3 Acil durum eylemi

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin kesilmesi Uzerine, pozisyoner, tahrik Gnitesinin
havasini tahliye ederek vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hare-
ket etmesine neden olur.

Tesiste acil durum eylemlerinin gerceklestirilmesinden tesis operatorleri sorumludur.

1 pucu
Vana arizasi durumunda acil eylem, ilgili vana belgelerinde aciklanmistir.
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Devreden cikarma ve sokme

10 Devreden cikarma ve sokme

Etkisiz patlama korumasi nedeniyle limciil
yaralanma tehlikesi.

Pozisyoner kapagi agildiginda patlama ko-
rumasi etkisiz hale gelir.

Tehlikeli bélgelerde kurulum igin su diizenle-
meler gecerlidir: EN 60079-14 (VDE 0165,
Kisim 1).

O DIKKAT

Kapali déngii kontrolii kesintiye ugratilarak
stirec bozulur.

Proses devam ederken ve sadece kapatma
vanalarini kapatarak tesisi izole ettikten son-
ra pozisyoneri monte etmeyin veya bakimini

yapmayin.

10.1

Pozisyoneri cikarmadan once devre disi bi-
rakmak icin asagidakileri yapin:

Devreden ¢ikarma

1. Hava beslemesi ve sinyal basinci baglan-
tisini kesip kilitleyin.

2. Pozisyonerin kapagini agin ve kontrol
sinyali kablolarini ayirin.

10.2 Pozisyoneri ¢ikarma

1. Kontrol sinyali kablolarini pozisyonrden
ayirin.

2. Besleme havasi ve sinyal basinci icin
hatlari ayirin (baglanti blogu kullanilan
dogrudan baglant igin gerekli degildir).

3. Pozisyoneri cikarmak icin pozisyoner
uzerindeki Ug tespit vidasini gevsetin.

10.3 Hurdaya ayirma

SAMSON asagidaki Avrupa
kurumuna kayith bir Greticidir
» https://www.ewrn.org/
national-registers/national-
registers.

WEEE reg. no.:

DE 62194439/FR 025665

2> Yerel, ulusal ve uluslararasi atik mevzu-
atlarina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

i Not:
Talep izerine size PAS 1049'a gore
gecici bir pasaport saglayabiliriz. Sirket
adres bilgilerinizi de yazarak bizlere
aftersalesservice@samsongroup.com
izerinden e-posta génderebilirsiniz.

1t ipucu

Talep Gzerine, distribitor geri alma progra-
minin bir parcasi olarak Griini sckip geri
déniistiirmesi icin bir hizmet saglayici ataya-
biliriz.
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11 Ek

11.1 Sahis Sonrasi Hizmetler

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya ciktiginda
destek icin SAMSON'un satis sonrasi servisi
ile irtibata gegin.

E-posta adresi

Satis sonrasi servisimize aftersalesservice@
samson.de adresi Uzerinden ulasabilirsiniz.
SAMSON AG ve yan kuruluslarinin adres-
leri

Dinya ¢apinda SAMSON AG'nin ve yan

kuruluslarinin, bayilerin ve servislerin adres
bilgilerini web sitemizde (www.samson.de)

veya tim SAMSON irin kataloglarinda bu-

labilirsiniz.
Gerekli ozellikler
Litfen asagidaki detaylar da belirtiniz:

— Siparisteki siparis numarasi ve poz. nu-
marasi

- Tip, seri numarasi, Grin yazilimi versiyo-

nu, cihaz versiyonu

Ek

11.2 BK satis bélgesi ile ilgili
bilgiler

Asagidaki bilgiler 2016 Basingli Ekipmanlar

(Guvenlik) Yonetmeligi, 2016 No. 1105 (UK-

CA isaretlemesi) ile uyumludur. Kuzey irlan-

da igin gegerli degildir.

ithalatei

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q

Telefon: +44 1737 766391
E-posta: sales-uk@samsongroup.com
Website: uk.samsongroup.com
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11.3 Kod listesi

11.3.1 Parametre kodlari

Kod | Ekran, degerler Aciklama
[varsayilan ayarlar]
Not: Yildiz (*) ile isaretlenmis kodlar, pozisyonerin daha sonra yeniden baslatilmasi gerektigini gos-
terir
PO Temel bilgilerle durum | Okuma, pozisyoner calistirildiginda % igerisindeki donis agisi ya
okumasi da vana konumunu gésterir.
Pozisyoner co||§hr||amad|§|ndo * bcshglmzdc, orta akstaki ko-
lun konumu gérintilenir.
P1 Okuma y&nii Ekranin okuma ydninin 180° degistirilir.
P2* | ATO/ATC Vana fonksiyonlarinin nasil olduguna iliskin pozisyoneri uyarlama
[ATO] parametreleri:
ATO: Hava girisi (ariza emniyet konumunda vana KAPALI),
ATC. Hava cikisi (ariza emniyet konumunda vana ACIK)
P3* | Pim konumu Takip pimini vana hareketine/agilma agisina bagli olarak uygun
17/25/[35]/50/90° | konuma yerlestirin (22 sayfasindaki strok tablolarina gore se-
cin)
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P4* | Nominal aralk Urn yaziimi 1.03 ve alti:
[MAKS] Olasi ayar araligi, segilen pim konumuna bagli olarak asamalar
Degerler halinde secilebilir:
\[/:c;gsif]ydon ayarlar Bas-
Lok 25  lan- 5,3 ila 150 mm
orn. |
7.5/8.92/10.6/12.6/ g(;
15.0/17.8/21.2 i
S0N78/212mm | o6 10 75 o 212mm
gic
Bas-
50 lan- 10,6 ila  30.0 mm
gic
90°icin  Yalnizca maksimum aralik, P3 = 90°
MAKS = Maksimum olasi strok mesafesi
Nominal aralik Uriin yazilimi 1.10 ve isti:
[MAKS] Olasi ayar aralig, segilen pim konumuna bagli olarak 0,5 mm'lik
adimlarla secilebilir:
Bas- .
25 lan- 50 ila 16.0 mm,zaherndhf o|ol1(rc1C|J< MAKS
gic (25.0 mm'ye kadar)
Bas- .
35 lan- 7,0 ila 22.0 mm’ 0|ternoh|: o|c;(ro<;( MAKS
gic (35.0 mm'ye kadar)
Bas- .
50 lan- 10,0 ila 32.0 mm’ o|fernc1h|: olarak MAKS
(50.0 mm'ye kadar)
gic
90°icin  Yalnizca maksimum aralik, P3 = 90°
MAKS = Maksimum olasi strok mesafesi
P5 | Ozellikler Ozellik secin:
Oila 8 Glob vanalar icin 0, 1, 2, 0 ila 8 doner tahrik tniteleri ile (P3 =
[0] 90°)
0 Lineer
1 Esitylzde
2 Ters esit yiizde
3 SAMSON kelebek vana, lineer
4 SAMSONKelebek vana, esit yizde
5 VETEC Déner klapeli vana, lineer
6 VETEC Déner klapeli vana, esit yizde
7 Bdlmeli kirresel vana, lineer
8  Bolmeli kijresel vana, esit yizde
P6 | Referans degiskeni Ayrik calistirma:
[4ila 20 mA] SRLO: dijsiik aralik 4 ila 11,9 mA
SRLO/SRHI SRHI: yiksek aralik 12,1 ila 20 mA

EB 8394 TR
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P7 | w/x w referans degiskeninin x hareket/dénme agisina etki yoni (ar-
[>>]/<> tan/artan veya artan/azalan)

P8* | Kazanim K, Pozisyoneri ¢alistirdiktan sonra, kazanim segili degere ayarlanir.
30/[50] Pozisyoner aramalarinda, Ko degeri azaltilabilir.

P9 | Basing limitlendirici Sinyal basinci maksimum [KAPALI] besleme havasi ile ayni basinci
ACIK/[KAPALI] alabilir veya maksimum tahrik Gnitesi kuvvetinin vanaya zarar ve-
rebilecegi durumlarda basing yaklasik 2,4 bar ile sinirlandirilir.

P10 | Set degeri kesme Alt siki kapatma fonksiyonu:
azalmasi (son konum | Eger w vananin kapanmasina neden olan nihai degere dogru
w <=) %1'e kadar ulasirsa, tahrik initesi derhal tamamen havalandirilir
[ACIK]/KAPALI (ATO: havayla agilir) veya hava ile doldurulur (ATC: havayla kapa-

nir).

P11 | Set degeri kesme arti- | Ust siki kapatma fonksiyonu:
s1 (son konum w >) Eger w vananin agilmasina neden olan nihai degere dogru %99'e
ACIK/[KAPALI] kadar ulasirsa, tahrik initesi derhal hava ile doldurulur (ATO: ha-

vayla agilir) veya havalandirilir (ATC: havayla kapanir).

P14 | Abilgileri  Baslatil- | Pozisyonerde dahili olarak ayarlanmis set degerini gosterir (P6 ve

mis | P7'deki ayarlara gére %0 ila 100 arasinda ayarlanmis set dege-
ri).
Harici set degerini gorintilemek igin *Ka basin (4-20 mA sinyali-
ne gore %0 ila 100 arasinda uygulanan set degeri).
Baslatilamamis | Harici set degerini 4-20 mA sinyaline gore %0 ila 100'de gorin-
tiler.

P15 | Baslatmay: baslat Calistirma islemini iptal etmek i(;in* butonuna basin. Sonug ola-

’ rak, vana emniyet konumu hareketine geger. Baslatma sirasinda
bir glic kaynagr arizasindan sonra, pozisyoner son baslatma de-
erleriyle baslar (varsa).

P16 | Baslangic noktas: (ze- Baslangig noktasi kalibrasyonu islemi ¥'a basarak kesilebilir.
ro) kalibrasyonunu Kontrol vanasi kapali déngiide ¢alismaya doner.
baslat Not: Baslangic noktasi kalibrasonu E1 hata kodu varken baslatila-

maz.

Baslangig noktasi kalibrasyonu sirasinda bir giic kaynagi arizasin-
dan sonra, pozisyoner son baslangic noktasi kalibrasyonundaki
ayarlarla baslar.

P17 | Manuel mod Set degerini girmek icin A ya da V'a basin.

P18 | Sifirlama Parametreler, varsayilan ayarlara sifirflanir.

Pozisyoner, yeniden calistirildiktan sonra kapali déngi galismaya
donebilir.

P19 | Yapilandirmayi etkin- | Parametre ayarlarini degistirmek icin konfigiirasyonu etkinlestirin.
lestirme Bu fonksiyon, iic dakika icinde tuslarin hicbirine basilmazsa ofo-
[KILITL]/ACIK matik olarak iptal olur.

P20 | Uriin yaziimi versiyo- | Kurulu donanim versiyonu gérintilenir. Seri numarasinin son dért
nu hanesini gorintilemek icin 2K'a basin.
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserkldarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung flr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3725

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismiillerstralRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv . Bege AP G

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507

Revison 07
Weismdillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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MART IN FLOW INTRC

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Typel/Type 3725-1100..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 11 ATEX 2020 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 11 ATEX 2020 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 11 ATEX 2020 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-0:2009, EN 60079-11:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v W B VDR B

Hanno Zager D|rk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality W {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraRe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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Cepus RU Ne 0197354

| OPTAHTIIO CEPTUO®UKAIITMM OGuectea C  OFPaHUYEHHOW  OTBETCTBEHHOCTbIO  «TMC  PYC».
' MecTo HaxoxaeHnsi (ampec topuandeckoro nuua): Poccuiickas ®epepauns, 127083, ropos Mocksa, ynuua BepxHsas
| MacnoBka, oM 20, CTPOeHMe 2; aapec MecTa OCyLIECTBeHNs AesTenbHocTh: Poccuiickast deanepauns, 127083, ropog,
' Mockea, ynuua BepxHss Macnoeka, gom 20, CTpoeHve 2, nomeuieHusi Ne 18, 28. ATTecTar akkpeauTauuu
Ne POCC RU.0001.119A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; anpec 3nMeKTPOHHOW MOMTHI:
info@tms-cs.ru.

. BASIBUTEADBOGLeCTEO C OrpaHiieHHOi OTBETCTBEHHOCTbIO «CamcoH KoHTponcy.

MeCTo HaxoaeHUs (aapec IopUANYECKOro fnla) M afpec MecTa OCYLeCTBNEHUs AesTenbHOCTY:
Poccuiickas defepaums, 109544, ropoa Mockea, GynbBap OHTY31acTos, A0M 2, aTax 5, komHaTa 11. OrPH 1037700041026.
Howmep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; anpec 3neKTPOHHO! NOYTh!: samson@samson.ru.

CEPTUOURAT BODTBETET

- [H [ No EADC RU C-DE.OA11.B.00045/19 }
| ’
|
|
|
I
|
|
|
l
|

.| UBTOTOBUTEAB (SAMSON AG Mess- und Regeltechnik». 1<
e MecTo HaxoxzeHusl (aApec IpUANYECKOro NLa) M aapec MecTa OCYLUECTBNEHNS AeATeNbHOCTA
.| no uaroToeneHuio mpoaykumu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, FepmaHus.

HPOAYKITHA MoauuoHepsl, Tnel 3724, 3725, 3730-0, 3730-1, 3730-2, 3730-3, 3730-4, 3730-5, 3730-6,
. 3731-3, 3731-5, 4763, 4765. NsrotoeneHue B COOTBETCTBUM CO CTAHAAPTAMM, YKa3AHHBIMIA B MPUTIOKEHMM K ceptudukaty
- | cooTBeTCTBUS Ha GnaHke Ne 0676628.
- | CepwiiHblii BbINYCK.

KOA TH BOA EA9C 9032 81 000 0
i
COOTBETCTBYET TPEBOBAHUSIM TeXHU4Yeckoro pernameHta TaMOXeHHOro cotosa «OneKkTpomarHuTHasa
COBMECTUMOCTb TexHudeckux cpeactey (TP TC 020/2011)

| CEPTU®UKAT COOTBETCTBH L Bb! HA OCHOBAHHUUA MPOTOKONa CEPTUDMKALIMOHHBIX
nenbiTanui Ne 190919-013-016-02/UP ot 22.10.20%19, BbiAaHHOrO UChbITaTenbHoM nabopatopuei O6LIECTBa C OFpaHYEHHON |

| OTBETCTBEHHOCTbIO «VHHOBALMOHHbIE pelueHnsi», aTTectaT akkpeautauum POCC RU.0001.21AB90; akta o pesynbraTax
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY

CRA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

For the following product:

Electropneumatic Positioner Type 3725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument

S12016 No. 1091
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S12012 No. 3032
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

Designated Standard

EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

EN IEC 63000:2018

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

fr A

Fabio Roma
Vice President Smart Products & Components

Jens Bieger
Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany

EB 8394 TR

Page 1 0of 1
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY

CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

For the following product:

Electropneumatic Positioner Type 3725-118

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0202X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place

Maidenhead, Berkshire

SL6 2PJ
United Kingdom

Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument

S12016 No. 1091
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S12016 No. 1107
The Equipment and Protective Systems Intended for
Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

S12012 No. 3032
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

Designated Standard

EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

EN IEC 60079-0:2018
EN 60079-11:2012

EN IEC 63000:2018

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT

Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

fre A

Fabio Roma
Vice President Smart Products & Components

Jens Bieger
Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - WeismL

3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1of 1
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Physikalisch-Technische Bundesanstait
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 11 ATEX 2020 X Issue: 1
Product: e/p-positioner, type 3725-1100..
Manufacturer: SAMSON AG
Address: Weismdllerstrale 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 19-29022.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012 + A11:2013 EN 60079-11:2012

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:

& n2GExialc T4Gb
Konformitatsbewertungs: 5 Braunschweig, February 25, 2019

Dr>thg. F. Lienesch
Direktor und Profess!

sheet 1/3
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-Technische
In case of dispute, the German text shall prevail.
F ikalisch-Te I 2 100 + 38116 ig * GERMANY
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(13)

(14)

(15)

(16)

(17)

Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE

EU-Type Examination Certificate Number PTB 11 ATEX 2020 X, Issue: 1

Description of Product

The e/p-positioner, type 3725-1100.. is a single-acting positioner intended for the installation onto
pneumatic lift drives and slewing-motion actuators. It is used for the assignment of a valve position
to an actuating signal. Non-flammable media serve as pneumatic auxiliary power.

The e/p-positioner, type 3725-1100.. is a passive two-terminal network which may be connected
to all certified intrinsically safe circuits provided that the permissible maximum values for U;, | and
Pi are not exceeded.

The equipment is installed inside the hazardous area.

The permissible ambient temperature range is -25 °C ... 80 °C.

Electrical data

Signal CirCUit .......ccooviiiiiiiiic e type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U =28 V
i =115 mA
PP= 1 W
Ci = 83nF

Li  negligibly low

Test Report PTB Ex 19-29022

Specific conditions of use

The manufacturer documentation and the operating instructions manual shall include all required
information to restrict the risk of electrostatic charge to a minimum. A warning label shall be affixed
to the equipment.

sheet 2/3
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikali Technische
In case of dispute, the German text shall prevail.
F ikalisch-Ti I Bu . 100 » 38116 ig * GERMANY
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Phveikaliceh-Terhnicrhe Rind

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 11 ATEX 2020 X, Issue: 1

(18)

Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, EC-type examination certificates which have
been issued according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive
2014/34/EU (April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with
Directive 2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such EC-type
examination certificates and new issues of such certificates may continue to hold the original
certificate number issued before April 20, 2016.

Braunschweig, February 25, 2019

sheet 3/3

EB 8394 TR

EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valld The cemflcales may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physik T
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X

Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
Name of Applicant: Samson AG
Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to
this certificate and documents therein referred to.

FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI
2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential Health and
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

If the sign X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this
certificate.

The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,
el EZC2 E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
< Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5
Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20" October 2022

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom

PRODUCT
CERTIFICATION
0259
F UKEX 020 (Jan/21) Page 1of 16

T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

EB 8394 TR



SCHEDULE FM Approvals

M fthe FM Gle

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725
General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to

pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21) Page 2 of 16
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Globa

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Globa

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20 October 2022 | Original Issue.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

ANNEX
Positioner 3725-118b
Equipment Markings
12 GExiallC T* Gb
Electrical Ratings
Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11/-12
Type of protection: Intrinsically safe, Ex ia,
Rated current: 4 to 20 mA
Vimax I Ui 28V
Imax [ li 115 mA
Maximum values P, W
Ci 8.3 nF
L Negligible
Thermal Ratings
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia [IC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
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Electrical Ratings

SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

FM Approvalg

Member of the FM Global Group.

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16 V 16V
Imax or | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Tas+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C = T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options:
f = Slot C Options:

0,o0r1
0,2,30r4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval:

not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 020 (Jan/21)

EB 8394 TR

Page 6 of 16

85



86

SCHEDULE FM Approvals
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Specific Conditions of Use

r of the FM Globa

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijkimno

Equipment Markings
112D Ex tb [IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1
j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkimnopqrst

Equipment Markings
I12G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/7-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or I 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1TW 1w 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Uv=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or i 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=8.2V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IlIC is <40 °C < T.<+ 70 °C
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

-40°C<Ta<+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group lIC T 85°Cis 40 °C<T,<+70°

Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-30°C<Ta<+80°C

T6

-30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 30 °C = T, < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 0r 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 0r 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijkimnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb [1IC T85°C Db

Electrical Ratings

FM Approvalg

M Global Group

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Rated values | INn=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit no. i 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24V DC *Uv=8.2V,Ri=1kQ Un =24V DC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T for dust group llIC is 40 °C < T.<+ 70 °C

Operation with External position sensor |
The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is =30 °C £ T, <+ 55°C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 0r 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 5 or 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings
112G Ex ia IIC T* Gb

11 2D Ex ia IIC T80°C Db
Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced

Foundation™ FISCO switches venting

Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vimax or U; 24V 17.5V 16V 28V
Imax OF | 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
P 1.04 W 5.32 W 64 mW or 169 mW TW
Ci 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 pH 10 uyH 100 pH Negligible
Rated values *Uvn=8.2V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)

Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or i 100 mA
Pi 1TW
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Circuit External position Binary input
sensor

Circuit no. 6 7

Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85 / -86

Uo 8.61V 588V

lo 55 mA 1mA

Po 250 mW 532 W

Ci 5nF

Li 10 pH

Rated values
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Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, Ii/ P;
T4 -40°C<Ta<+75°C
T6 40°C < Ta< +45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C < Ta< + 55°C 25 mA / 64 mW

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is -40 °C £ T. <+ 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb 1IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FIsCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
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Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ

Circuit Binary input

(24 V DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87/-88
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the
corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings

112G Ex ia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax or i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW

Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 uH negligible

Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Uv=82V,Ri=1kQ | *Un=82V,Ri=1kQ
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Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Vmax or Ui 28V 28V 16V 28V

Imax or | 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA

P; 500 mW TW 169 mW 1w

Ci 22.2nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1nF

Li 150 uH Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=28VDC Uv=24VDC [*Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output

(AMR) and sensor Il (contact)

external (24 v DC)
position
sensor |

Circuit no. 12 13 14 15

Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86

Vmax or Ui 28V 48V 28V 28V

Imax or i 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA

P; 1TW 74 mW 1w 1w

Ci 11.1nF 100 nF 11.1 nF 11.1nF

Li 150 uH 8mH negligible negligible

Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is
shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C=<Ta<+80°C

T6

—40°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is <40 °C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C < T.<+ 70 °C
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Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C=<Ta<+80°C
T6 -30°C=<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is —30 °C £ T. <+ 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb I1IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Uvn=8.2V Un=24VDC
Ri=1kQ
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Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57/58/59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor I (contact)
position sensor | (24 Vv DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C £ T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T for dust group IlIC is =30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.
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Addendum Page 1

Installation Manual for Apparatus certified by CSA for use in Hazardous Locations

Electrical rating of Intrinsically Safe Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Type of protection:

Intrinsically Safe, AEx ia, Nonincendive

Rated current: 4 mAto 20 mA
Vinax I Ui 28V
Imax ! i 115 mA
Maximum values P; TW
C; 8.3nF
Li negligible

Software Limit Switches / Circuit No. 2 and 3
¢

Type of protection: Intrinsically Safe, AEx ia, Nonincendive

For connection to NAMUR switching amplifier

Rated values: acc. to IEC 60947-5-6

Vinax / Ui 20V
Imax I li 60 mA
Maximum values P; 250 mW
[o negligible
L negligible

Note: Entity / Nonincendive Wiring Parameters must meet the following requirements:

Ugor Voc S U; or Viax / lgor Isg S 1 or liyax / Pg £ P or Ppax
CaorCo2Ci+Ccape / LaorLo2 Li+ Leapie

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range is
shown in Table 2.

Table 2:

- Temperature Class = I .. Permissible ambient temperature T,
it
25°C=sT,s+80°C

Ta ‘
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Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.

CSA - certified for Hazardous Locations

Ex ia lIC T4, Class |, Zone 0
AEx ia lIC T4, Class |, Zone 0
Class I, Division 1, Groups A, B, C, D

IP66

Hazardous Location Nonhazardous Location

>

Notes:
. The apparatus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in

v

Terminal
No.

+11 i intrinsi
Signal Fircuit Associated intrinsically safe

Circuit! No.1 apparatus

-12 with Entity parameters

|
|
|
|
|
+41 i intrinsi
Limit s'witch Associated intrinsically safe

CircuitlNo. 2 apparatus
ircuitNo with Entity parameters

Model 3725-130
elp Positioner

-42

+51 Limit Jwitch Associated intrinsically safe

CircuitNo. 3 ~_apparatus
with Entity parameters

-52

conjunction with certified intrinsically safe associated apparatus. For maximum values

see Table 1 on page 1.

For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus

not specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must

meet following requirements:
Voc or Ug
Isc or Iy

U; or Vinax
I Or Imax

Pqo Pi or Prax

CsorCo Ci + Ceapie

La or LO 2 I-i + LCab\e
The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.
The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70
and ANSI/ISA RP 12.06.01.
Due to the high surface resistance avoid electrostatic charging of the enclosure when
mounting and servicing the apparatus in hazardous areas.
Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

vV IA A A
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CSA - certified for Hazardous Locations
Class |, Division 2, Groups A, B, C, D

IP66
|
|
Hazardous Location 1 Nonhazardous Location
|
< > >
|
|
|
Terminal :
No. |
|
+11 i i
Signal Il:ircuit N?E'acendwe ?Pp\j\;."‘.‘“s
Circuit No. 1 with Nonincendive Wiring
) -12 + parameters
&5 [
- g |
T €
0 O [
N2 !
3 £ 41 ;
] + i i
T e Limit gwitch Nc_mur:lcendWe d".‘pp\‘;\;?.""s
% B Circuit No. 2 Wi onincendive Iring
-42 : parameters
|
I
+ . "
51 Limit dwitch Nonincendive apparatus
Circui{ No. 3 with Nonincendive Wiring
-52 T parameters
|
|
|
Notes:

1. The apparatus may be installed in nonincendive wiring circuits only when used in
conjunction with certified nonincendive associated apparatus. For maximum values
see Table 1 on Page 1.

2. For the interconnection of nonincendive and associated nonincendive apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Nonincedive Wiring parameters
must meet following requirements:

Voc or Ug < U; or Vinax
lsc orly < li or Imax

Po < P or Pmax
CaorCo 2 Ci + Ccaple
L.orLo B Li + Leale

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70
and ANSI/ISA RP 12.06.01.

5. Due to the non-metallic enclosure make sure to install and service the device:
* in such a way that electrostatic charging cannot take place,
+ in such a way that the enclosure is protected from mechanical impact.

6. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

7. Any hazard that could be caused in the valve by the process medium, the signal
pressure or by moving parts are to be prevented by means of the appropriate
measures.
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