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Opcjonalne wejście binarne można skonfi-
gurować tylko za pomocą programu 
TROVIS-VIEW i za pomocą parametrów DD. 
Standardowo stan włączenia jest przenoszo-
ny wtedy, gdy przełącznik jest zwarty

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Opcje
	− Sposób działania w przypadku aktywnego 
wejścia binarnego: [Przeniesienie stanu włą-
czenia], ustawienie w miejscu zamontowania 
urządzenia ochrony przed zapisem, urucho-
mienie testu skoku częściowego (PST), przesta-
wienie w położenie odpowiadające wartości 
zadanej położenia bezpieczeństwa, przełą-
czanie pomiędzy pracą w trybie automatycz-
nym i ręcznym, uruchomienie rejestratora da-
nych, resetowanie diagnozy, podłączono ze-
wnętrzny zawór elektromagnetyczny, czujnik 
przecieku

	− Sterowanie zboczem wejścia binarnego: [wł: 
przełącznik rozwarty/wył.: przełącznik zwar-
ty], wł: przełącznik zwarty/wył.: przełącznik 
rozwarty

	− Wartość zadana położenia bezpieczeństwa: 
od 0,0% do 100,0%, [50,0%]

	− Konfiguracja wejścia binarnego: [aktywne], 
bierne

8.2	 Typ 3730-4
Opcjonalne wejście binarne BE2 konfiguruje 
się poprzez magistralę PROFIBUS w para-
metrze CONFIG_BINARY_INPUT_2 bloku fi-
zycznego, patrz. u KH 8384-4.

8.3	 Typ 3730-5 i 3731-5
Wejście binarne BE1
Poprzez standardowo zamontowane wejście 
binarne BE1 można uruchomić następujące 
funkcje:
	− 5–30 V DC

Standardowy ustawnik pozycyjny jest 
wyposażony w wejście zestykowe do 
analizy binarnych sygnałów napięcio-
wych (zaciski 87 i 88). Wejście DI1 FB 
analizuje stan zestyku i udostępnia go 
poprzez wyjście OUT_D.

	− Zintegrowany zawór elektromagnetyczny
W przypadku tej nastawy sprawdzany 
jest aktualny stan włączenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elektroma-
gnetycznego i udostępniany poprzez 
wyjście OUT_D. Wartość 0 oznacza, że 
zawór elektromagnetyczny nie przełą-
czył się (U < 15 V DC), a wartość 1, że 
zawór elektromagnetyczny przełączył 
się (U > 19 V DC).

	− Dyskretne położenie zaworu
W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
ście OUT_D udostępniane jest aktualne 
dyskretne położenie zaworu. Przypo-
rządkowanie wartości jest następujące:
0	� nie przeprowadzono inicjalizacji 

urządzenia
1	 zawór zamknięty
2	 zawór otwarty
3	 zawór w położeniu pośrednim

	− Komunikat zbiorczy stanu
W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
ście OUT-D udostępniany jest aktualny 
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-

Informacja
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ceniami NE 107 opracowanymi przez 
stowarzyszenie NAMUR. Przyporządko-
wanie komunikatów stanu do wartości 
dyskretnej jest następujące:
0	 brak komunikatu
1	 zalecany przegląd konserwacyjny
2	 wymagany przegląd konserwacyjny
3	 awaria
7	 kontrola funkcji

Nastawy > Wejście binarne 1 (DI1, TRD)
	− Wybór wejścia binarnego 1: [5–30 V DC], 
zintegrowany zawór elektromagnetyczny, dys-
kretne położenie zaworu, zbiorczy komunikat 
stanu

	− Przyporządkowanie TRD/DI: [powiązane z 
DI1 TRD (1)], niepowiązane z TRD (0)

Wejście binarne BE2
Poprzez opcjonalne wejście binarne BE2 
można uruchamiać różne funkcje
	− Zestyk bez uziemienia

Ustawnik pozycyjny może być opcjonal-
nie wyposażony w wejście binarne do 
analizy zestyku bezpotencjałowego (za-
ciski 85 i 86). Wejście DI2 FB analizuje 
stan zestyku i udostępnia go poprzez 
wyjście OUT_D.
Jeżeli zamontowano czujnik ciśnienia 
(czujnik przecieku), to stan włączenia 
jest sygnalizowany jako komunikat dia-
gnostyczny w parametrze XD_ERROR_
EXT w AO TRD i zapisywany w protoko-
le. W tym celu w parametrze CONFIG_
BINARY_INPUT2 należy wybrać opcję 
„Actively Open – Ext.Leak.Sens.“ lub 
„Actively Closed – Ext.Leak.Sens.“. Po-
nadto stan włączenia wejścia binarnego 

jest podawany w parametrze BINARY_ 
INPUT2 AO TRD.

	− Zintegrowany zawór elektromagnetycz-
ny
W przypadku tej nastawy sprawdzany 
jest aktualny stan włączenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elektroma-
gnetycznego i udostępniany poprzez 
wyjście OUT_D. Wartość 0 oznacza, że 
zawór elektromagnetyczny nie przełą-
czył się (U < 15 V DC), a wartość 1, że 
zawór elektromagnetyczny przełączył 
się (U > 19 V DC).

	− Dyskretne położenie zaworu
W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
ście OUT_D udostępniane jest aktualne 
dyskretne położenie zaworu. Przypo-
rządkowanie wartości jest następujące:
0	� nie przeprowadzono inicjalizacji 

urządzenia
1	 zawór zamknięty
2	 zawór otwarty
3	 zawór w położeniu pośrednim

	− Komunikat zbiorczy stanu
W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
ście OUT-D udostępniany jest aktualny 
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-
ceniami NE 107 opracowanymi przez 
stowarzyszenie NAMUR. Przyporządko-
wanie komunikatów stanu do wartości 
dyskretnej jest następujące:
0	 brak komunikatu
1	 zalecany przegląd konserwacyjny
2	 wymagany przegląd konserwacyjny
3	 awaria
7	 kontrola funkcji

	− Zbiorczy komunikat stanu i VST
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Ustawnik pozycyjny rozpoczyna jedno-
razowo test częściowego skoku. Test jest 
przeprowadzany zgodnie z nastawą 
wprowadzoną w kodach od 49 - d2 do 
49 - d9, patrz rozdział 5.4.
Ponadto poprzez wyjście OUT_D udo-
stępniany jest aktualny zbiorczy komuni-
kat stanu zgonie z zaleceniami NE 107 
opracowanymi przez stowarzyszenie 
NAMUR. Przyporządkowanie komunika-
tów stanu do wartości dyskretnej jest na-
stępujące:
0	 brak komunikatu
1	 zalecany przegląd konserwacyjny
2	 wymagany przegląd konserwacyjny
3	 awaria
7	 kontrola funkcji

Stan logiczny wejścia binarnego jest ustala-
ny za pomocą parametru 'Nastawa wejścia 
binarnego 2' (CONFIG_BINARY_INPUT_2).

Nastawy > Wejście binarne 2 (DI2, TRD)
	− Wybór wejścia binarnego 2: [zestyk bez uzie-
mienia], zintegrowany zawór elektromagne-
tyczny, dyskretne położenie zaworu, zbiorczy 
komunikat stanu i VST

	− Nastawa wejścia binarnego 2: [bez analizy], 
aktywne rozwarte, aktywne zwarte, aktywne 
rozwarte – czujnik przecieku, aktywne zwarte 
– czujnik przecieku, uruchomienie testu skoku 
częściowego PST

	− Przyporządkowanie TRD/DI: [powiązane z 
DI2 TRD (2)], niepowiązane z TRD (0)
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9	 Dodatek

9.1	 Lista kodów
Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

48* d0 Aktualna temperatura
od –55,0 do 125,0

Temperatura robocza [°C] wewnątrz ustawnika pozycyjne-
go (dokładność: ±3%)
Tylko wyświetlanie informacji

d1 Min. temperatura [20] Najniższa, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C] 
niższa niż 20°C
Tylko wyświetlanie informacji

d2 Maks. temperatura 
[20]

Najwyższa, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C] 
wyższa niż 20°C
Tylko wyświetlanie informacji

d3 Liczba wzorcowań 
punktu zerowego

Liczba wzorcowań punktu zerowego od ostatniej inicjalizacji.
Tylko wyświetlanie informacji

d4 Liczba inicjalizacji Liczba wszystkich inicjalizacji przeprowadzonych od ostatniego re-
setu.
Tylko wyświetlanie informacji

d5 Wartość graniczna 
punktu zerowego
od 0,0% do 100,0% 
zakresu nominalnego, 
[5,0%]

Wartość graniczna funkcji nadzorowania punktu zerowego
Służy do nadzorowania błędów przesunięcia punktu zerowego.

d6 Komunikat zbiorczy 
stanu

Zbiorczy komunikat stanu tworzony jest z pojedynczych komunika-
tów stanu.
OK Stan prawidłowy
C Zalecany przegląd konserwacyjny
CR Wymagany przegląd konserwacyjny
B Awaria
I Kontrola funkcji (ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5)
S Poza specyfikacją (ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3)

Tylko wyświetlanie informacji
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

d7 Uruchomienie przebie-
gu referencyjnego
[No], YES, ESC

Uruchomienie przebiegu referencyjnego dla funkcji sygnał nastaw-
czy y - stan ustalony (d1) i sygnał nastawczy y - histereza (d2)
Przebieg referencyjny można uruchomić tylko podczas pracy w try-
bie obsługi ręcznej, ponieważ pokonywany jest cały zakres nastawy 
zaworu.

d8 Uruchomienie funkcji 
EXPERT+

W oprogramowaniu w wersji nowszej niż 1.5x: bez funkcji.

48* Parametry diagnostyczne h

h0 Inicjalizacja z przebie-
giem referencyjnym
[No], YES, ESC

Inicjalizacja z przebiegiem referencyjnym
(Podczas przebiegu referencyjnego rejestrowane są wykresy referen-
cyjne dla funkcji testowych sygnał nastawczy y - stan ustalony (d1) 
i sygnał nastawczy y - histereza (d2)).

h1 Wynik przebiegu refe-
rencyjnego
[No], YES

No Nie wykonano przebiegu referencyjnego.
YES Wykresy referencyjne dla funkcji testowych sygnał nastawczy y 

- stan ustalony (d1) i sygnał nastawczy y - histereza (d2) zosta-
ły pomyślnie zarejestrowane.

Tylko wyświetlanie informacji

h2 – wolne –

h3 Auto Reset diAG
od [0] do 365 dni

Po upływie zadanego okresu parametry diagnostyczne zgodnie z 
kodem 36 - diAG są kasowane automatycznie.
Przykład: nietypowe dla procesu działanie podczas rozruchu nie po-
winno być uwzględniane w całościowej diagnozie.

h4 Czas pozostały do au-
tomatycznego resetu 
diAG

Czas pozostały do automatycznego skasowania danych diagno-
stycznych zgodnie z kodem 48 – h3.
Tylko wyświetlanie informacji

49* Test skoku częściowego (PST)/test pełnego skoku · rodzaj zastosowania

A Test skoku częściowego (PST)

A0 Uruchomienie testu 
skoku częściowego
[No], YES, ESC

Tryb pracy i realizacji testu skoku częściowego (PST) należy przełą-
czyć na obsługę ręczną „MAN“.
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

A1 Czas pozostały do na-
stępnego automatycz-
nego testu skoku czę-
ściowego (PST)

Czas [d_h] pozostały do przeprowadzenia następnego testu skoku 
częściowego (PST). Obowiązuje tylko dla testu skoku częściowego 
przeprowadzanego automatycznie.
Tylko wyświetlanie informacji

A2 Żądany tryb reali-
zacji testu PST
Auto, [Man], ESC

Uruchamia lub wyłącza automatyczny test skoku częściowego w wy-
znaczonym czasie - (PST Auto) lub (PST Man).

A3 Czas testu automatycz-
nego

Żądany czas [h] powtórzenia testu skoku częściowego (PST)

49* A4 Klasyfikacja stanu testu 
skoku częściowego 
(PST)

C Zalecany przegląd konserwacyjny
OK Brak komunikatu
CR Wymagany przegląd konserwacyjny
b Awaria
S Poza specyfikacją

Tylko wyświetlanie informacji

A5 Zalecany minimalny 
czas odczytu

Czas odczytu [s], w którym widoczna jest na wykresie pełna odpo-
wiedź skokowa.
Tylko wyświetlanie informacji

A6 – wolne –

A7 Wartość referencyjna 
dla nadzorowania Δy

Za pomocą określonych impulsów nastawczych zawór jest przesta-
wiany w położenie odpowiadające początkowi skoku (Kod 49 - d2) 
i końcowi skoku (Kod 49 - d3). Różnica tych impulsów nastawczych 
tworzy wartość Δy [1/s].
Wartość referencyjna dla nadzorowania Δy obowiązuje dla nasta-
wionych wartości skoku (Kod 49 - d2 i kod 49 - d3) i dla wybranych 
czasów realizacji funkcji rampy (Kod 49 - d5 i kod 49 - d6). Zmia-
na tych wartości powoduje wyznaczenie nowej wartości referencyj-
nej nadzorowania Δy.
Tylko wyświetlanie informacji

1)	 Typ 3730-2
2)	 Typ 3730-3

3)	 Typ 3731-3
4)	 Typ 3730-4

5)	 Typ 3730-5
6)	 Typ 3731-5
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

A8 Uruchomienie funkcji 
nadzorowania Δy
[No], YES, ESC

Uruchamia lub wyłącza funkcję nadzorowania Δy.

A9 Wartość nadzorowana 
Δy
od 0 do 100 %,  
[0 %] 1), 2), 3) 
[10 %] 4), 5), 6)

Udział [%] w całym zakresie impulsów nastawczych od 1 do 10000 
1/s (przykład: 10% = 1000 1/s)
Jeżeli zmiana sygnału nastawczego Δy różni się o tę wartość od 
wartości referencyjnej nadzorowania Δy, to test skoku częściowego 
jest przerywany.

d Parametr skoku dla testu skoku częściowego (PST)

d1 – wolne –

d2 Początek skoku
od 0,0 do 100,0 %,  
[95,0] % 1), 6) 
[100,0 %] 2), 3), 4), 5)

Wartość początkowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowej.

49* d3 Koniec skoku
od 0,0 do 100,0 %, 
[90,0 %] 1), 2), 3) 
[95 %] 4), 5)

Wartość końcowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowej

d4 Uruchomienie funkcji 
rampy
[No] 1), 2), 3), 5) 
[YES] 4)

Uruchamia lub wyłącza funkcję rampy.

d5 Czas realizacji funkcji 
rampy (rosnąco)
od 0 do 9999 s,  
[15 s] 1), 2) 
[45 s] 4), 5), [60 s] 3)

Czas realizacji funkcji rampy (rosnąco) dla skoku od 0% do 100%
Inicjalizacja zadaje prawidłową wartość, która nie powinna być 
przekraczana w dół.

d6 Czas realizacji funkcji 
rampy (malejąco)
od 0 do 9999 s, 
[15 s] 1), 2) 
[45 s] 4), 5), [600 s] 3)

Czas realizacji funkcji rampy (malejąco) dla skoku od 0% do 100%
Inicjalizacja zadaje prawidłową wartość, która nie powinna być 
przekraczana w dół.
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

d7 Czas uspokojenia 
przed rozpoczęciem 
testu
od 1,0 do 240,0 s, 
[10,0 s] 1), 2) 
[2 s] 4), 5), [1 s] 3)

Czas oczekiwania przed rozpoczęciem testu, tak żeby możliwe było 
pewne uzyskanie wartości początkowej skoku.

d8 Czas oczekiwania po 
wykonaniu skoku
od 1,0 s do 240,0 s 1), 

2), 3), 
od 2,0 s do 100,0 s 4), 
od 0,1 s do 240,0 s 5), 
[2,0 s]

Czas oczekiwania po wykonaniu pierwszego skoku, przed wykona-
niem drugiego skoku.

d9 Czas odczytu
od 0,2 s do 250,0 s, 
[0,2 s] 1), 2), 4), 5),  
[0,8 s] 3)

Czas odczytu pomiaru odpowiedzi skokowej

E Warunki przerwania testu skoku częściowego (PST)

E0 Uruchomienie funkcji 
nadzorowania warto-
ści x[
[No] 1), 2), 3) 
[YES] 4), 5)

Uruchamia lub wyłącza funkcję nadzorowania wartości x.

49* E1 Wartość nadzorowana x
od –10,0 do 110,0 % 
całego skoku, [0,0 %] 

1), 2), 3) 
[85,0 %] 4), 5), 6)

Test jest przerywany, gdy wartość odpowiadająca położeniu 
zaworu
– będzie mniejsza od ustawionej wartości (koniec skoku < początek 
skoku).
– będzie większa od ustawionej wartości (koniec skoku > początek 
skoku).

E2 – wolne –

E3 – wolne –

E4 – wolne –

1)	 Typ 3730-2
2)	 Typ 3730-3

3)	 Typ 3731-3
4)	 Typ 3730-4

5)	 Typ 3730-5
6)	 Typ 3731-5
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

E5 Uruchomienie funkcji 
nadzorowania zakresu 
tolerancji testu skoku 
częściowego (PST)
[No], YES

Uruchamia lub wyłącza funkcję nadzorowania zakresu tolerancji te-
stu skoku częściowego (PST).

E6 Zakres tolerancji dla 
testu skoku częściowe-
go (PST)
od 0,1% do 100.0%, 
[5,0%]

Test jest przerywany, gdy zmierzona wartość będzie większa od 
wartości odpowiadającej końcowi skoku (Kod 49 – d3) o tę wartość 
procentową.

E7 Maks. czas trwania te-
stu określony przez 
użytkownika
od 30 do 25000 s, 
[30 s] 1), 4), 5), 6) 

[90 s] 2), 3)

Maks. czas trwania testu, po upływie którego test zostanie przerwa-
ny.

F Informacje o teście skoku częściowego (PST) · tylko wyświetlanie informacji

F0 Brak testu Nie przeprowadzono żadnego testu lub test został przerwany 
ręcznie.

F1 Test OK

F2 Przerwanie z powodu 
wartości x

Test został przerwany przez funkcję nadzorowania wartości x.

F3 Przerwanie z powodu 
wartości y

Test został przerwany przez funkcję nadzorowania wartości y.

F4 Wartości poza zakre-
sem tolerancji

Test został przerwany. Wartości x poza zakresem tolerancji.

F5 Przekroczony maks. 
czas trwania testu

Test nie został zakończony w zadanym maks. czasie i został prze-
rwany.

F6 Test przerwany ręcznie Test został przerwany przez użytkownika.



EB 8389 PL	  123

Dodatek

Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

49* F7 Pamięć danych pomia-
rowych pełna

Osiągnięto maks. pojemność pamięci danych pomiarowych. Po za-
pisaniu 100 wartości pomiarowych dla każdej mierzonej wielkości 
zapis danych jest zatrzymywany, ale test jest przeprowadzany do 
końca.

F8 Zintegrowany zawór 
elektromagnetyczny

Test został przerwany w wyniku zadziałania zaworu elektromagne-
tycznego.

F9 Ciśnienie powietrza 
zasilającego/tarcie

Test został przerwany z powodu za niskiego ciśnienia powietrza za-
silającego lub za dużego tarcia.

h Rodzaj zastosowania zaworu

h0 Rodzaj zastosowania
[No], YES, ESC

Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
No Zawór regulacyjny
YES Zawór o działaniu przełączanym (zamknij/otwórz)

W zależności od wybranego rodzaju zastosowania ustawnik pozy-
cyjny wykazuje różne zachowanie podczas pracy w trybie automa-
tycznym AUTO i różnice w funkcjach diagnostycznych.

h1 Punkt pracy
od 0.0% do [100,0%] 
położenia zaworu

Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
Zawór jest przestawiany w to położenie, jeżeli wartość zadana 
wzrośnie powyżej wartości granicznej punktu pracy (Kod 49 – h5).

h2 Wartość graniczna po-
łożenia bezpieczeń-
stwa
od 0,0% do 20,0% 
wartości zadanej, 
[12,5%]

Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
Jeżeli zmierzona wartość będzie mniejsza od tej wartości granicz-
nej, to zawór jest przestawiany w położenie bezpieczeństwa (SAFE).

h3 Dolna wartość gra-
niczna dla uruchomie-
nia testu
[25,0% wartości 
zadanej]

Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
Między wartością graniczną funkcji bezpieczeństwa i dolną warto-
ścią graniczną dla uruchomienia testu zawór pozostaje w swoim 
ostatnim położeniu. Jeżeli zawór znajduje się w położeniu między 
dolną i górną wartością graniczną dla uruchomienia testu, to test 
skoku częściowego (PST) jest uruchamiany po 6 s.
Tylko wyświetlanie informacji
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

h4 Górna wartość gra-
niczna dla uruchomie-
nia testu
[50,0% wartości zada-
nej]

Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
Między górną wartością graniczną dla uruchomienia testu i warto-
ścią graniczną punktu pracy zawór pozostaje w swoim ostatnim po-
łożeniu.
Tylko wyświetlanie informacji

49* h5 Wartość graniczna 
punktu pracy
od 55,0% do 100,0% 
wartości zadanej, 
[75,0%]

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5
Jeżeli zmierzona wartość będzie większa od wartości granicznej dla 
punktu pracy, to zawór jest przestawiany w punkt pracy.

h6 – wolne –

h7 Wartość graniczna 
analizy czasu
od [0,6] do 30,0 s

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5
Ograniczenie czasu dla różnicy między wartością referencyjną 
i wartością aktualnie zarejestrowaną. Ten parametr decyduje o tym, 
od jakiej różnicy wyświetlany jest komunikat.

h8 Wartość graniczna 
analizy skoku
od 0,1% do [100,0%] 
położenia zaworu, 
[0,3%]

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5
Ograniczenie skoku dla różnicy między wartością referencyjną 
i wartością aktualnie zarejestrowaną. Ten parametr decyduje o tym, 
od jakiej różnicy wyświetlany jest komunikat.

h9 Klasyfikacja stanu za-
woru o działaniu prze-
łączanym (zamknij/
otwórz)

C Zalecany przegląd konserwacyjny
OK Brak komunikatu
CR Wymagany przegląd konserwacyjny
b Awaria
S Poza specyfikacją

Tylko wyświetlanie informacji
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9.1.1	 Parametry magistrali PROFIBUS (ustawnik pozycyjny 
typu 3730-4)

Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

48* F0 Wersja oprogramowa-
nia sprzętowego 
komunikacji

F1 Wejście binarne 1 0 Nieaktywne
1 Aktywne

F2 Wejście binarne 2 0 Nieaktywne
1 Aktywne

48* F3 Licznik uruchomień 
urządzenia

F4 Licznik resetów 
komunikacji

F5 Licznik resetów regula-
cji

F6 Licznik resetów włą-
czenia magistrali

F7 Stan Slave 0 Niezdefiniowany
1 wait_cfg
2 wait_prm
3 data_exchg

AO Function Block A

A0 Target Mode Żądany tryb pracy 1)

A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy 1)

A2 SP Value Wyświetlanie wartości zadanej i stanu

A3 SP Status
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

A4 Readback Value Wyświetlane aktualnego położenia zaworu i stanu

A5 Readback Status

A6 Out Value Wyświetlanie wielkości nastawczej i stanu.

A7 Out Status

A8

A9 Simulate Symulacja ustawnika pozycyjnego
0 Zablokowana
1 Uruchomiona

Bloki przekaźnikowe A0, DI1, DI2 t

t0 Target Mode AO Trd Żądany tryb pracy 1)

t1 Actual Mode AO Trd Aktualny tryb pracy 1)

48* t2 Final_Position_ Value.
Value

Wyświetlanie aktualnego położenia zawory w odniesieniu do punk-
tu pracy i stanu

t3 Final_Position_ Value.
State

t4 AO Feedback Value Wyświetlanie aktualnego położenia zaworu [OUT_SCALE] i stanu

t5 AO Feedback State

t6 AO Final_Value.Value Wyświetlanie wartości nastawczej [FVR] i stanu

t7 AO Final_Value.State

t8 AO Final_Position_Va-
lue. Value

Wyświetlanie aktualnego położenia zaworu [FVR] i stanu

t9 AO Final_Position_Va-
lue. State

Resource Block S

S0 Resource target Mode Żądany tryb pracy 1)

S1 Resource actual Mode Aktualny tryb pracy 1)
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

DI1 Function Block I

I0 Target Mode DI1 Żądany tryb pracy 1)

I1 Actual Mode DI1 Aktualny tryb pracy 1)

I2 DI1 Trd PV_D.Value Wyświetlanie dyskretnej wielkości wejściowej i stanu

I3 DI1 Trd PV_D.State

I4 DI1 Fb Target Mode Żądany tryb pracy bloku funkcyjnego

I5 DI1 Fb Actual Mode Aktualny tryb pracy bloku funkcyjnego

I6 DI1 Fb OUT_D.Value Wyświetlanie dyskretnej wielkości wyjściowej i stanu

I7 DI1 Fb OUT_D.State

I8 DI1 FSAFE_VAL_D Wartości domyślne, gdy czujnik zgłasza błąd.

I9 Simulate Symulacja

DI2 Function Block L

L0 Target Mode DI2 Żądany tryb pracy 1)

48* L1 Actual Mode DI2 Aktualny tryb pracy 1)

L2 DI2 Trd PV_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wejściowej i stanu

L3 DI2 Trd PV_D.State

L4 DI2 Fb Target Mode Żądany tryb pracy bloku funkcyjnego

L5 DI2 Fb Actual Mode Aktualny tryb pracy bloku funkcyjnego

L6 DI2 Fb OUT_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wyjściowej i stanu

L7 DI2 Fb OUT_D.State

L8 DI2 FSAFE_VAL_D Wartości domyślne, gdy czujnik zgłasza błąd.

L9 Simulate Symulacja
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.
1)	 Wyświetlanie aktualnego/żądanego trybu pracy

Tryb pracy Wyświetlana wartość
Auto 8
MAN 16
Kaskada zewnętrza RCAS 2
Wyłączony O/S 128

9.1.2	 Parametry magistrali Foundation™ (ustawnik pozycyjny 
typu 3730-5, 3731-5)

Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

48* F0 Wersja oprogramowa-
nia sprzętowego 
komunikacji

F1 Wejście binarne 1 0 Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES

F2 Wejście binarne 2 0 Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES

F3 Simulate Uruchomienie funkcji symulacji

48* AO Function Block

A0 Target Mode Żądany tryb pracy

A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy

A2 CAS_IN Value Wyświetlanie analogowej wartości zadanej przejętej przez włączo-
ny blok funkcyjny i stanu.A3 CAS_IN Status
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

A4 SP Value
Wyświetlanie wartości zadanej i jej stanu.

A5 SP Status

A6 Out Value
Wyświetlanie wielkości nastawczej i stanu.

A7 Out Status

A8 Block Err Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

Blok funkcyjny PID (PID)

P0 Target Mode Żądany tryb pracy

P1 Actual Mode Aktualny tryb pracy

P2 CAS_IN Value Wyświetlanie analogowej wartości zadanej przejętej przez włączo-
ny blok funkcyjny i stanu.P3 CAS_IN Status

P4 SP Value
Wyświetlanie wartości zadanej i jej stanu.

P5 SP Status

P6 Out Value
Wyświetlanie wielkości nastawczej i stanu.

P7 Out Status

P8 Block Err Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

Bloki przekaźnikowe A0, DI1, DI2

t0 Target Mode AO Trd Żądany tryb pracy

t1 Actual Mode AO Trd Aktualny tryb pracy

t2 Transducer State Stan bloku przekaźnikowego

t3 Block Error AO Trd Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

t4 Target Mode DI1 Trd Żądany tryb pracy

48* t5 Actual Mode DI1 Trd Aktualny tryb pracy

t6 Block Error DI1 Trd Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

t7 Target Mode DI2 Trd Żądany tryb pracy

t8 Actual Mode DI2 TRD Aktualny tryb pracy
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Kod
Nr

Parametr – komunikaty wy-
świetlane na wyświetlaczu, 
wartości [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umożliwić konfigurację kodów oznaczonych symbolem *, należy najpierw znieść blokadę tej funk-
cji za pomocą kodu 3.

t9 Block Error DI1 Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

Resource Block

S0 Resource target Mode Żądany tryb pracy

S1 Resource actual Mode Aktualny tryb pracy

S2 Resource Block Error Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

DI1 Function Block

I0 Target Mode DI1 Żądany tryb pracy

I1 Actual Mode DI1 Aktualny tryb pracy

I2 Field_Val_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wejściowej i stanu

I3 Field_Val_D.State

I4 OUT_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wyjściowej i stanu

I5 OUT_D.State

I6 Block Error Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.

DI2 Function Block

L0 Target Mode DI1 Żądany tryb pracy

L1 Actual Mode DI1 Aktualny tryb pracy

L2 Field_Val_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wejściowej i stanu

L3 Field_Val_D.State

L4 OUT_D.Value
Wyświetlanie dyskretnej wielkości wyjściowej i stanu

L5 OUT_D.State

L6 Block Error Wyświetlanie aktualnego błędu bloku funkcyjnego.
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9.2	 Komunikaty błędów i sposób postępowania w przypadku ich 
wystąpienia

Komunikat Możliwa przyczyna Sposób postępowania

Podlega-
jący kla-
syfikacji

Jednorazowe 
kasowanie

Diagnoza > Komunikaty stanu

Obwód regulacyjny 
(Kod 57)

	− Siłownik jest mechanicznie 
zablokowany.

	− Ustawnik pozycyjny prze-
sunął się po zamontowa-
niu.

	− Niewystarczające ciśnienie 
powietrza zasilającego.

	− Sprawdzić sposób za-
montowania.

	− Sprawdzić ciśnienie po-
wietrza zasilającego.

• 
[ ]

–

Punkt zerowy (Kod 58) 	− Zmieniło się położenie 
montażowe ustawnika po-
zycyjnego lub połączenie 
z siłownikiem.

	− Zużyty zespół gniazda 
i grzyba, zwłaszcza 
w przypadku grzybów z 
uszczelnieniem miękkim.

	− Sprawdzić zawór i spo-
sób zamontowania 
ustawnika pozycyjnego.

	− Przeprowadzić wzorco-
wanie punktu zerowego.

	− Jeżeli przesunięcie punk-
tu zerowego jest większe 
niż 5%, zaleca się prze-
prowadzenie ponownej 
inicjalizacji.

• 
[ ]

•

Autokorekta (Kod 59) Błąd zakresu udanych regula-
tora.

– – •

Błąd krytyczny (Kod 60) 	− Wykryto błąd w danych 
istotnych dla bezpieczeń-
stwa. Przyczyną mogą być 
zakłócenia elektromagne-
tyczne.

Zawór regulacyjny jest prze-
stawiany w położenia bezpie-
czeństwa.

– – –

Za mała wartość 
w (Kod 63)

Wartość zadana (w) jest 
mniejsza niż 3,7 mA.

Sprawdzić wartość zadaną 
(w). W razie potrzeby ogra-
niczyć dolną wartość nadaj-
nika prądu, tak żeby poda-
wane natężenie prądu nie 
było mniejsze niż 3,7 mA.

• 
[ ]

–

Sumaryczna wartość skoku 
wzrosła powyżej wartości 
maks.

'Absolutna całka skoku' jest 
większa niż 'Wartość granicz-
na całki skoku'.

– • 
[ ]

–
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Komunikat Możliwa przyczyna Sposób postępowania

Podlega-
jący kla-
syfikacji

Jednorazowe 
kasowanie

Przekroczenie temperatury – – • 
[ ]

–

Diagnoza rozszerzona 
(Kod 79)

Wyświetlane są komunikaty 
rozszerzonej diagnozy EXPER-
Tplus, patrz Diagnoza > Ko-
munikaty stanu > Rozszerzone

– –

Wartość zadana poza za-
kresem

Wartość zadana jest mniejsza 
niż 4 mA lub większa niż 
20 mA.

W razie potrzeby ograniczyć 
dolną (4 mA) i/lub górną 
(20mA) wartość nadajnika 
prądu.

– –

Sygnał x (Kod 62) 	− Brak rejestrowania warto-
ści pomiarowych dla siłow-
nika.

	− Uszkodzony plastikowy 
element przewodzący.

Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

• 
[ ]

–

Przetwornik i/p (Kod 64) Przerwa w obwodzie prądo-
wym przetwornika i/p.

Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

– –

Sprzęt (Kod 65) 	− Błąd sprzętowy
Zawór regulacyjny jest prze-
stawiany w położenia bezpie-
czeństwa.

Skasować błąd i wybrać pra-
cę w trybie automatycznym. 
Jeżeli to nie pomoże, skaso-
wać inicjalizację i przepro-
wadzić ponowną inicjaliza-
cję ustawnika pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Pamięć danych (Kod 66) 	− Nie można zapisać da-
nych w pamięci.

Zawór regulacyjny jest prze-
stawiany w położenia bezpie-
czeństwa.

Skasować błąd i wybrać pra-
cę w trybie automatycznym. 
Jeżeli to nie pomoże, skaso-
wać inicjalizację i przepro-
wadzić ponowną inicjaliza-
cję ustawnika pozycyjnego.

– –

Rachunek kontrolny 
(Kod 67)

Błąd regulatora sprzętowego Skasować błąd. Jeżeli nie 
jest to możliwe, wysłać 
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.

• 
[ ]

•

Błąd ładowania programu 
(Kod 77)

	− Wgrano program nieod-
powiedni dla tego ustawni-
ka pozycyjnego.

Zawór regulacyjny jest prze-
stawiany w położenia bezpie-
czeństwa.

Odłączyć na chwilę zasilanie 
elektryczne i ponowie uru-
chomić urządzenie. Jeżeli nie 
jest to możliwe, wysłać 
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.

– –
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Komunikat Możliwa przyczyna Sposób postępowania

Podlega-
jący kla-
syfikacji

Jednorazowe 
kasowanie

Wartość x > zakres 
(Kod 50)

	− Źle zamontowany trzpień.
	− Montaż zgodnie z zalece-

niami NAMUR: przesunię-
ty kątownik lub trzpień 
przeniesienia ruchu nie 
znajduje się w szczelinie 
płytki zabieraka.

	− Źle zamontowana płytka 
zabieraka.

	− Sprawdzić sposób za-
montowania i położenie 
trzpienia.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Delta x < zakres (Kod 51) 	− Źle zamontowany trzpień.
	− Zamontowano nieprawi-

dłową dźwignię.
	− Ustawiono za niską war-

tość graniczną ciśnienia.

	− Sprawdzić sposób za-
montowania i wartość 
graniczną ciśnienia.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Montaż (Kod 52) 	− Zamontowano nieprawi-
dłową dźwignię.

	− Za niskie ciśnienia powie-
trza zasilającego, nie moż-
na osiągnąć żądanego po-
łożenia.

	− Podczas inicjalizacji dla 
zakresu nominalnego 
(NOM) nie można było 
osiągnąć zakresu nominal-
nego.

	− Sprawdzić sposób za-
montowania i ciśnienie 
powietrza zasilającego.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Przekroczony czas inicjali-
zacji (Kod 53)

	− Inicjalizacja trwa za długo 
(> 90 s), ustawnik nie po-
wraca do poprzedniego 
trybu pracy.

	− Za niskie ciśnienie powie-
trza zasilającego. Za wol-
ny siłownik.

	− Ustawnik pozycyjny nie 
znajduje mechanicznych 
ograniczników skoku/kąta.

	− Sprawdzić ciśnienie po-
wietrza zasilającego.

	− Zamontować wzmac-
niacz pneumatyczny.

	− Ustawić ograniczniki me-
chaniczne.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Za krótki czas przestawie-
nia zaworu (Kod 55)

Czasy przestawienia siłownika 
ustalone podczas inicjalizacji 
są za krótkie (<0,3 s), żeby 
przeprowadzić optymalna na-
stawę ustawnika pozycyjnego.

	− Uruchomić dławik prze-
pływu w wejściu ustawni-
ka pozycyjnego.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•
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Komunikat Możliwa przyczyna Sposób postępowania

Podlega-
jący kla-
syfikacji

Jednorazowe 
kasowanie

Położenie trzpienia/prze-
łącznik bezpieczeństwa 
(Kod 56)

Podczas inicjalizacji dla za-
kresu nominalnego (NOM) lub 
podczas kalibracji zastępczej 
(SUB) nie określono położenia 
trzpienia.

	− Określić położenie trzpie-
nia i zakres nominalny.

	− Przeprowadzić ponowną 
inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Uszkodzony przełącznik 
(ATO/ATC).

Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

Brak funkcji przestawienia 
awaryjnego (Kod 76)

Ustawnik pozycyjny wykrył 
podczas inicjalizacji, że siłow-
niki nie dopuszcza pracy 
w trybie sterowania awaryjne-
go. W przypadku błędu w po-
miarze skoku ustawnik pozy-
cyjny odpowietrza w siłowni-
kach dwustronnego działania 
wyjście Output względnie A1.

Tylko wyświetlanie informa-
cji. Nie ma potrzeby podej-
mowania dalszych działań.

• 
[ ]

–

Przebieg referencyjny został 
przerwany (Kod 81)

Błąd podczas automatycznego 
zapisywania wykresu referen-
cyjnego 'Sygnał nastawczy y 
- stan ustalony (d1)' lub 'Sy-
gnał nastawczy y - histereza 
(d2)' w trakcie inicjalizacji.

Skontrolować i w razie po-
trzeby ponownie uruchomić 
przebieg referencyjny.

• 
[ ]

–

Parametr regulacyjny 
(Kod 68)

Błąd parametrów regulacyj-
nych

Skasować błąd. Jeżeli to nie 
pomoże, skasować inicjaliza-
cję i przeprowadzić ponow-
ną inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Parametr potencjometru 
(Kod 69)

Błąd parametru potencjometru 
cyfrowego

Skasować błąd. Jeżeli to nie 
pomoże, skasować inicjaliza-
cję i przeprowadzić ponow-
ną inicjalizację ustawnika 
pozycyjnego.

• 
[ ]

•

Parametry wzorcowania 
(Kod 70)

Błąd w danych wzorcowania 
produkcji.

Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

• 
[ ]

–

Parametry ogólne (Kod 71) Błąd parametrów, które nie 
zagrażają regulacji.

Skasować błąd. • 
[ ]

•

Błąd wewnętrzny urządze-
nia 1 (Kod 73)

Błąd wewnętrzny urządzenia Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

• 
[ ]

–



EB 8389 PL	  135

Dodatek

Komunikat Możliwa przyczyna Sposób postępowania

Podlega-
jący kla-
syfikacji

Jednorazowe 
kasowanie

Parametry protokołu HART 
(Kod 74); tylko ustawnik 
pozycyjny typu 3730-
3/3731-3

Błąd parametrów protokołu 
HART®, które nie zagrażają 
regulacji.

Skasować błąd i w razie po-
trzeby ponownie wprowa-
dzić parametry.

• 
[ ]

•

Parametry opcjonalne 
(Kod 78)

Błąd parametrów opcjonal-
nych

Wysłać ustawnik pozycyjny 
do naprawy do firmy 
SAMSON.

• 
[ ]

–

Parametry diagnostyczne 
(Kod 80)

Błędy, które nie zagrażają re-
gulacji.

Skasować błąd. W razie po-
trzeby uruchomić nowy prze-
bieg referencyjny.

• 
[ ]

•

Diagnoza > Komunikaty stanów > Rozszerzony

Ciśnienie powietrza zasila-
jącego

	− Zmieniło się ciśnienie po-
wietrza zasilającego.

	− Ciśnienie powietrza zasila-
jącego jest niewystarczają-
ce.

	− Bardzo duże obciążenie 
ciśnienia powietrza zasila-
jącego.

Sprawdzić ciśnienie powie-
trza zasilającego.

• 
[ ]

•

Rozdz. 4.6.2, 
Rozdz. 5.1.2

Trend zakresu nastawy Zakres roboczy przesunął się 
w kierunku położenia za-
mkniętego/maksymalnego 
otwarcia.

Przeanalizować zakres robo-
czy.

• 
[ ]

•

Rozdz. 4.3.2

Nieszczelność w układzie 
pneumatycznym

Występuje nieszczelność 
w układzie pneumatycznym.

Sprawdzić szczelność ele-
mentów pneumatycznych 
i połączeń.

• 
[ ]

•

Rozdz. 4.6.2, 
Rozdz. 5.1.2

Ograniczenie zakresu na-
stawy

	− Zakres nastawy jest ogra-
niczony od dołu/od góry.

	− Zakleszczony zawór (brak 
możliwości zmiany).

	− Sprawdzić szczelność 
elementów pneumatycz-
nych i połączeń.

	− Sprawdzić ciśnienie po-
wietrza zasilającego.

	− Sprawdzić, czy na trz-
pień grzyba nie oddzia-
łuje niepożądana siła ze-
wnętrzna.

• 
[ ]

•

Rozdz. 4.4.2



Skróty zastosowane w instrukcji
e	 odchylenie regulacji
pout	 ciśnienie nastawcze
ps	 ciśnienie powietrza zasilającego
x	 wartość zadana = położenie zaworu
x0	� położenie zaworu podczas szczelnego 

zamykania
w	 wartość zadana

ATC	 Air to close
ATO	 Air to open
BE	 wejście binarne
BSZ	 licznik czasu pracy
FST	 Full Stroke Test = test pełnego skoku
INIT	 inicjalizacja
MGV	zawór elektromagnetyczny
NE	 zalecenia NAMUR
NP	 punkt zerowy
PST	� Partial Stroke Test = test skoku 

częściowego
ZWE	 wymuszone odpowietrzenie


