








Wejscie binarne

i Informacja
Opcjonalne wejscie binarne mozna skonf-
gurowac tylko za pomoca programu

TROVIS-VIEW i za pomocg parametrow DD.
Standardowo stan wigczenia jest przenoszo-

ny wtedy, gdy przetgcznik jest zwarty

Nastawy > Ustawnik pozycyjny > Opcje

— Sposéb dziatania w przypadku aktywnego
wejécia binarnego: [Przeniesienie stanu wig-
czenia], ustawienie w miejscu zamontowania
urzqdzenia ochrony przed zapisem, urucho-

mienie testu skoku czesciowego (PST), przesta-

wienie w pofozenie odpowiadajgce wartosci
zadanej potozenia bezpieczenstwa, przetg-
czanie pomiedzy pracq w trybie automatycz-
nym i recznym, uruchomienie rejestratora da-
nych, resetowanie diagnozy, podtgczono ze-
whnetrzny zawér elektromagnetyczny, czujnik
przecieku

— Sterowanie zboczem wejscia binarnego: [wt:

przefqcznik rozwarty/wyt.: przetqcznik zwar-

ty], wt: przefacznik zwarty/wyt.: przetgcznik

rozwarty

— Warto$¢ zadana pofozenia bezpieczeristwar
od 0,0% do 100,0%, [50,0%]

— Konfiguracja wejscia binarnego: [aktywne],
bierne

8.2 Typ 3730-4

Opcjonalne wejscie binarne BE2 konfiguruje

sie poprzez magistrale PROFIBUS w para-

metrze CONFIG_BINARY_INPUT_2 bloku fi-

zycznego, patrz. B KH 8384-4.

8.3 Typ 3730-5i3731-5

Wejscie binarne BE1

Poprzez standardowo zamontowane wejsicie
binarne BE1 mozna uruchomié nastepujqce
funkcje:

5-30 V DC

Standardowy ustawnik pozycyiny jest
wyposazony w wejscie zestykowe do
analizy binarnych sygnatéw napiecio-
wych (zaciski 87 i 88). Wejscie DIT FB
analizuje stan zestyku i udostepnia go
poprzez wyjscie OUT_D.

Zintegrowany zawér elektromagnetyczny
W przypadku tej nastawy sprawdzany
jest aktualny stan wigczenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elektroma-
gnetycznego i udostepniany poprzez
wyiscie OUT_D. Warto$é 0 oznacza, ze
zawér e|ektromagnetyczny nie prze’rq-
czyt sie (U< 15V DC), a warto$é 1, ze
zawér e|ektromagnetyczny prze’rqczy’f
sie (U> 19 V DCQ).

Dyskretne pofozenie zaworu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-

$cie OUT_D udostepniane jest aktualne

dyskretne potozenie zaworu. Przypo-

rzqdkowanie wartosci jest nastepujqce:

0  nie przeprowadzono inicjalizacji
urzgdzenia

1 zawdr zamkniety

2 zawdr otwarty

3 zawér w pofozeniu posrednim

Komunikat zbiorczy stanu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
$cie OUT-D udostepniany jest aktualny
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-
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ceniami NE 107 opracowanymi przez
stowarzyszenie NAMUR. Przyporzqdko-
wanie komunikatéw stanu do wartosci
dyskretnej jest nastepujqgce:

0  brak komunikatu

1 zalecany przeglad konserwacyiny
2 wymagany przeglad konserwacyjny
3  awaria

7 kontrola funkeji

Nastawy > Wejscie binarne 1 (DI1, TRD)

— Wybér wejscia binarnego 1: [5-30 V DC],
zintegrowany zawér elektromagnetyczny, dys-
kretne potozenie zaworu, zbiorczy komunikat
stanu

— Przyporzqdkowanie TRD/DI: [powigzane z
DI1 TRD (1)], niepowigzane z TRD (0)

Wejscie binarne BE2

Poprzez opcjonalne wejscie binarne BE2
mozna uruchamiaé rézne funkcje

— Zestyk bez uziemienia
Ustawnik pozycyjny moze by¢ opcjonal-
nie wyposazony w wejscie binarne do
andlizy zestyku bezpotencjafowego (za-
ciski 85 i 86). Wejscie DI2 FB andalizuje
stan zestyku i udostepnia go poprzez
wyiscie OUT_D.
Jezeli zamontowano czujnik cisnienia
(czujnik przecieku), to stan wigczenia
jest sygnalizowany jako komunikat dia-
gnostyczny w parametrze XD_ERROR_
EXT w AO TRD i zapisywany w protoko-
le. W tym celu w parametrze CONFIG_
BINARY_INPUT2 nalezy wybra¢ opcje
JActively Open — Ext.Leak.Sens.” lub
JActively Closed — Ext.Leak.Sens.”. Po-
nadto stan wigczenia wejscia binarnego

Wejscie binarne

jest podawany w parametrze BINARY _
INPUT2 AO TRD.

Zintegrowany zawér elektromagnetycz-
ny

W przypadku tej nastawy sprawdzany
jest aktualny stan wigczenia opcjonalne-
go zintegrowanego zaworu elekiroma-
gnetycznego i udostepniany poprzez
wyiscie OUT_D. Warto$¢ 0 oznacza, ze
zawér elektromagnetyczny nie prze’rq—
czyt sie (U < 15V DC), a wartos¢ 1, ze
zawér elektromagnetyczny prze’chzy’f
sie (U> 19V DCQ).

Dyskretne potozenie zaworu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-

$cie OUT_D udostepniane jest aktualne

dyskretne potozenie zaworu. Przypo-

rzgdkowanie wartosci jest nastepujqce:

0  nie przeprowadzono inicjalizacji
urzgdzenia

1 zawdr zamkniety

2 zawdr otwarty

3 zawér w polozeniu posrednim

Komunikat zbiorczy stanu

W przypadku tej nastawy poprzez wyj-
$cie OUT-D udostepniany jest aktualny
zbiorczy komunikat stanu zgonie z zale-
ceniami NE 107 opracowanymi przez
stowarzyszenie NAMUR. Przyporzqdko-
wanie komunikatéw stanu do wartosci
dyskretnej jest nastepujqce:

0  brak komunikatu

zalecany przeglad konserwacyjny
wymagany przeglad konserwacyjny
awaria

kontrola funkcji

NwN —

Zbiorczy komunikat stanu i VST
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Wejscie binarne

Ustawnik pozycyjny rozpoczyna jedno-
razowo test czeéciowego skoku. Test jest
przeprowadzany zgodnie z nastawg
wprowadzong w kodach od 49 - d2 do
49 - d9, patrz rozdziat 5.4.

Ponadto poprzez wyijscie OUT_D udo-
stepniany jest aktualny zbiorczy komuni-
kat stanu zgonie z zaleceniami NE 107
opracowanymi przez stowarzyszenie
NAMUR. Przyporzqdkowanie komunika-
téw stanu do wartosci dyskretnej jest na-
stepujqce:

brak komunikatu

zalecany przeglgd konserwacyjny
wymagany przeglad konserwacyiny
awaria

kontrola funkcii

NwWwWN—O

Stan logiczny wejscia binarnego jest ustala-
ny za pomocq parametru 'Nastawa wejscia

binarnego 2' (CONFIG_BINARY_INPUT_2).
Nastawy > Wejscie binarne 2 (DI2, TRD)

— Wybér wejécia binarnego 2: [zestyk bez uzie-
mienia], zintegrowany zawér elekiromagne-
tyczny, dyskretne potozenie zaworu, zbiorczy
komunikat stanu i VST

— Nastawa wejscia binarnego 2: [bez andlizy],
aktywne rozwarte, aktywne zwarte, aktywne
rozwarte — czujnik przecieku, aktywne zwarte
— czujnik przecieku, uruchomienie testu skoku
czesciowego PST

— Przyporzqdkowanie TRD/DI: [powigzane z
DI2 TRD (2)], niepowigzane z TRD (0)
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9 Dodatek

9.1

Lista kodow

Dodatek

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr [swieflane na wyswieflaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
48* |d0 Aktualna temperatura |Temperatura robocza [°C] wewnatrz ustawnika pozycyjne-
od=550do 1250 |go (doktadnosé: £3%)
Tylko wyswietlanie informacii
d1 Min. temperatura [20] [Najnizsza, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C]
nizsza niz 20°C
Tylko wyswietlanie informacji
d2 Maks. temperatura Najwyzsza, kiedykolwiek zarejestrowana temperatura robocza [°C]
[20] wyzsza niz 20°C
Tylko wyswietlanie informacji
d3 Liczba wzorcowan Liczba wzorcowan punktu zerowego od ostatniej inicjalizacji.
punktu zerowego Tylko wyswietlanie informacji
d4 Lliczba inicjalizacji Liczba wszystkich inicjalizacji przeprowadzonych od ostatniego re-
sefu.
Tylko wyswietlanie informacii
d5 Wartos¢ graniczna  |Wartoé¢ graniczna funkeji nadzorowania punktu zerowego
punkty zerowego Stuzy do nadzorowania biedéw przesuniecia punktu zerowego.
od 0,0% do 100,0%
zakresu nominalnego,
[5,0%]
dé Komunikat zbiorczy  |Zbiorczy komunikat stanu tworzony jest z pojedynczych komunika-
stanu téw stanu.
OK' Stan prawidtowy
C  Zalecany przeglgd konserwacyijny
CR  Wymagany przeglad konserwacyjny
B Awaria
| Kontrola funkeji (ustawnik pozycyjny typu 3730-4/-5)
S Poza specyfikacjg (ustawnik pozycyiny typu 3730-2/-3)
Tylko wyswietlanie informacji
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Dodatek

Kod |Parameir — komunikaty wy-
Nr [éwietlane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
d7 Uruchomienie przebie- [Uruchomienie przebiegu referencyjnego dla funkcji sygnat nastaw-
gu referencyjnego czy y - stan ustalony (d1) i sygnat nastawczy y - histereza (d2)

[No], YES, ESC Przebieg referencyjny mozna uruchomié tylko podczas pracy w try-
bie obstugi recznej, poniewaz pokonywany jest caty zakres nastawy
zaworu.

d8 Uruchomienie funkcji  [W oprogramowaniu w wersji nowszej niz 1.5x: bez funkcji.
EXPERT*
48* | Parametry diagnostyczne h
hO Inicjalizacja z przebie- |Inicjalizacja z przebiegiem referencyjnym
giem referencyjnym (Podczas przebiegu referencyjnego rejestrowane sq wykresy referen-
[No], YES, ESC cyjne dla funkeji testowych sygnat nastawczy y - stan ustalony (d1)
i sygnat nastawczy y - histereza (d2)).
h1 W)'”i!( przebiegu refe- NG Nie wykonano przebiegu referencyinego.
rencyinego YES Wykresy referencyjne dla funkcii testowych sygnat nastawczy y
[No], YES - stan ustalony (d1) i sygnat nastawczy y - histereza (d2) zosta-
ty pomysinie zarejestrowane.
Tylko wyswietlanie informacii
h2 - wolne -
h3 Auto Reset diAG Po uptywie zadanego okresu parametry diagnostyczne zgodnie z
od [0] do 365 dni kodem 36 - diAG sq kasowane automatycznie.
Przyktad: nietypowe dla procesu dziatanie podczas rozruchu nie po-
winno by¢ uwzgledniane w cafosciowej diagnozie.
h4 Czas pozostaty do au- |Czas pozostaty do automatycznego skasowania danych diagno-
tomatycznego resetu  |stycznych zgodnie z kodem 48 — h3.
diAG Tylko wyswietlanie informacji
49* | Test skoku czesciowego (PST)/test petnego skoku - rodzaj zastosowania

A Test skoku czesciowego (PST)

A0 Uruchomienie testu
skoku czesciowego

[No], YES, ESC

Tryb pracy i realizacji testu skoku czesciowego (PST) nalezy przetq-
czyé na obstuge reczng ,MAN".
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A1 Czas pozostaty do na-
stepnego automatycz-
nego testu skoku cze-
$ciowego (PST)

Czas [d_h] pozostaty do przeprowadzenia nastepnego testu skoku
czesciowego (PST). Obowiqzuje tylko dla testu skoku czesciowego
przeprowadzanego automatycznie.

Tylko wyswietlanie informacji

A2 Zgdany tryb reali-
zacji testu PST

Auto, [Man], ESC

Uruchamia lub wylqcza automatyczny test skoku czesciowego w wy-
znaczonym czasie - (PST Auto) lub (PST Man).

A3 Czas testu automatycz-
nego

Zqdany czas [h] powtérzenia testu skoku czesciowego (PST)

49*

A4 Klasyfikacja stanu testu
skoku czeéciowego
(PST)

C  Zalecany przeglad konserwacyiny
OK  Brak komunikatu

CR  Wymagany przeglad konserwacyjny
b Awaria

S Poza specyfikacjq

Tylko wyswietlanie informacji

A5 Zalecany minimalny
czas odczytu

Czas odczytu [s], w ktérym widoczna jest na wykresie petna odpo-
wiedz skokowa.

Tylko wyswietlanie informacii

A6 - wolne -

A7 Wartos¢ referencyjna
dla nadzorowania Ay

Za pomocgq okreslonych impulséw nastawczych zawér jest przesta-
wiany w potozenie odpowiadajgce poczatkowi skoku (Kod 49 - d2)
i koricowi skoku (Kod 49 - d3). Réznica tych impulséw nastawczych
tworzy warto$é Ay [1/s].

Warto$¢ referencyjna dla nadzorowania Ay obowigzuje dla nasta-
wionych wartosci skoku (Kod 49 - d2 i kod 49 - d3) i dla wybranych
czaséw realizacji funkcji rampy (Kod 49 - d5 i kod 49 - d6). Zmia-
na tych wartoici powoduje wyznaczenie nowej wartosci referencyj-
nej nadzorowania Ay.

Tylko wyswietlanie informacji

1
2)

3)
4)

5)
6)

Typ 3730-2
Typ 3730-3

Typ 3731-3
Typ 3730-4

Typ 3730-5
Typ 3731-5

EB 8389 PL
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A8 Uruchomienie funkji
nadzorowania Ay

[No], YES, ESC

Uruchamia lub wytgcza funkcje nadzorowania Ay.

A9 Warto$é nadzorowana
Ly
od 0 do 100 %,
[0 %] 2.9
[10%] 4.4

Udziat [%] w catym zakresie impulséw nastawczych od 1 do 10000
1/s (przyktad: 10% = 1000 1/s)

Jezeli zmiana sygnatu nastawczego Ay rézni sie o te wartoéé od
wartosci referencyjnej nadzorowania Ay, fo test skoku czesciowego
jest przerywany.

d  Parametr skoku dla testu skoku czesciowego (PST)

d1 - wolne -

d2 Poczqtek skoku
od 0,0 do 100,0 %,
[95,0] %1
[100,0 %] 2.3, 4,51

Warto$¢ poczgtkowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowe;.

49*

d3 Koniec skoku
od 0,0 do 100,0 %,
[90,0 %] 12,31
[95 %] 4), 5)

Warto$¢ koricowa dla przeprowadzenia odpowiedzi skokowej

d4 Uruchomienie funkciji
rampy

[No] 1.2..31, 51
[YES]4

Uruchamia lub wytqgcza funkcje rampy.

d5 Czas redlizacji funkdji
rampy (rosngco)
od 0 do 9999 s,
[15s]"2
[45 5149, [60 s]¥

Czas realizacji funkeji rampy (rosngco) dla skoku od 0% do 100%

Inicjalizacja zadaje prawidtowq wartosé, ktéra nie powinna byé
przekraczana w dét.

dé Czas realizacji funkdji
rampy (malejgco)
od 0 do 99995,
[155]1.2

[45 5] 49, [600 5] 3

Czas realizacji funkcji rampy (malejgco) dla skoku od 0% do 100%

Inicjalizacja zadaje prawidtowq wartosé, ktéra nie powinna byé¢
przekraczana w dét.
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-

$wietlane na wyswietlaczu,

warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
pomocq kodu 3.

d7

Czas uspokojenia
przed rozpoczeciem
testu

od 1,0do 240,05,
[10,0s] 12
[2s]4-5, 1 5]

Czas oczekiwania przed rozpoczeciem testu, tak zeby mozliwe byfo
pewne uzyskanie wartosci poczatkowej skoku.

ds

Czas oczekiwania po
wykonaniu skoku

od 1,0 s do 240,0 s '
2), 3),

od 2,0 sdo 100,0 54,
od 0,1 s do 240,0 59,
[2,05]

Czas oczekiwania po wykonaniu pierwszego skoku, przed wykona-
niem drugiego skoku.

d9 Czas odczytu Czas odczytu pomiaru odpowiedzi skokowej
0d 0,2 s do 250,05,
[0/2 s] ]), 2)' 4)( 5]/
[0,8 s]3

E  Warunki przerwania testu skoku czesciowego (PST)

EO

Uruchomienie funkji
nadzorowania warto-
$ci x[

[No] 231

[YES] 4.3

Uruchamia lub wylgcza funkcje nadzorowania wartosci x.

49*

Warto$¢ nadzorowana x

0od-10,0do 110,0 %
catego skoku, [0,0 %]
1),2),3)

[85,0 %] 4561

Test jest przerywany, gdy warto$é odpowiadajgca pofozeniu
zaworu

- bedzie mniejsza od ustawionej wartosci (koniec skoku < poczqtek
skoku).

- bedzie wieksza od ustawionej wartosci (koniec skoku > poczatek

skoku).

E2 - wolne -
E3 —wolne -
E4 - wolne -
1 Typ 3730-2 3 Typ 3731-3 5 Typ 3730-5
2 Typ 3730-3 4 Typ 3730-4 8 Typ 3731-5
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

E5 Uruchomienie funkcji
nadzorowania zakresu
tolerancii testu skoku
czedciowego (PST)

[No], YES

Uruchamia lub wytgcza funkcje nadzorowania zakresu tolerancii te-
stu skoku czesciowego (PST).

E6 Zakres tolerancii dla
testu skoku czesciowe-
go (PST)
od 0,1% do 100.0%,
[5,0%]

Test jest przerywany, gdy zmierzona wartosé bedzie wigksza od
wartosci odpowiadajqcej koricowi skoku (Kod 49 - d3) o te wartos¢
procentowq.

E7 Maks. czas trwania te-
stu okreslony przez
uzytkownika

od 30 do 25000 s,
[30 5] 14516
[905]2.9

Maks. czas trwania testu, po uptywie ktérego test zostanie przerwa-
ny.

F Informacie o teicie sko

ku czesciowego (PST) - tylko wyswietlanie informacji

FO Brak testu

Nie przeprowadzono zadnego testu lub test zostat przerwany
recznie.

F1 Test OK

F2 Przerwanie z powodu
wartosci x

Test zostat przerwany przez funkcje nadzorowania wartosci x.

F3 Przerwanie z powodu
wartosci y

Test zostat przerwany przez funkcje nadzorowania wartosci y.

FA Wartosci poza zakre-
sem tolerancji

Test zostat przerwany. Wartosci x poza zakresem tolerancii.

F5 Przekroczony maks.
czas trwania testu

Test nie zostat zakoriczony w zadanym maks. czasie i zostat prze-
rwany.

F6 Test przerwany recznie

Test zostat przerwany przez uzytkownika.
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
warfosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
pomocq kodu 3.

49*

F7

Pamig¢ danych pomia-
rowych petna

Osiggnieto maks. pojemnos¢ pamieci danych pomiarowych. Po za-
pisaniu 100 wartosci pomiarowych dla kazdej mierzonej wielkosci

zapis danych jest zatrzymywany, dle test jest przeprowadzany do
onfca.

F8

Zintegrowany zawdr
elektromagnetyczny

Test zostat przerwany w wyniku zadziatania zaworu elektromagne-
tycznego.

F9

Cisnienie powietrza
zasilajgcego/tarcie

Test zostat przerwany z powodu za niskiego ciénienia powietrza za-
silajacego lub za duzego tarcia.

niczna dla uruchomie-
nia testu

[25,0% wartosci
zadanej]

h  Rodzaj zastosowania zaworu
hO Rodzaj zastosowania |Nie dotyczy ustawnika pozycyjnego typu 3730-4
[No], YES, ESC No  Zawér regulacyjny
YES Zawdr o dziataniu przetgczanym (zamknij/otwérz)
W zaleznosci od wybranego rodzaju zastosowania ustawnik pozy-
cyiny wykazuje rézne zachowanie podczas pracy w trybie automa-
tycznym AUTO i réznice w funkcjach diagnostycznych.
h1 Punkt pracy Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
od 0.0% do [100,0%] |Zawér jest przestawiany w to pofozenie, jezeli warto$é zadana
potozenia zaworu wzroénie powyze| wartosci granicznej punktu pracy (Kod 49 — h5).
h2 Warto$¢ graniczna po-|Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3
fozenia bezpieczeri- | joseli zmierzona wartosé bedzie mniejsza od tej wartosci granicz-
siwa nej, fo zawdr jest przestawiany w pofozenie bezpieczeristwa (SAFE).
od 0,0% do 20,0%
wartosci zadanej,
[12,5%]
h3 Dolna wartosé gra- | Tylko ustawnik pozycyjny typu 3730-2/-3, 3731-3

Miedzy wartoscig graniczng funkeji bezpieczenstwa i dolng warto-
$cig graniczng dla uruchomienia testu zawér pozostaje w swoim
ostatnim pofozeniu. Jezeli zawér znajduije sie w potozeniu miedzy
dolng i gérng wartosciq graniczng dla uruchomienia testu, to test
skoku czesciowego (PST) jest uruchamiany po 6 s.

Tylko wyswietlanie informacii
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Dodatek

Kod |Parameir — komunikaty wy-
Nr [éwietlane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
h4 Goérna wartoéé gra-  [Tylko ustawnik pozycyijny typu 3730-2/-3, 3731-3
niczna dla uruchomie- Miedzy gérng wartoscig graniczng dla uruchomienia testu i warto-
nia testy $cig graniczng punktu pracy zawér pozostaje w swoim ostatnim po-
[50,0% wartosci zada- [tozeniu.
nej] Tylko wyswietlanie informacji
49* |h5 Warto$é graniczna  |Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

punktu pracy
od 55,0% do 100,0%

wartoéci zadanej,

[75,0%]

Jezeli zmierzona wartos¢ bedzie wieksza od wartosci granicznej dla
punktu pracy, to zawdr jest przestawiany w punkt pracy.

h6 - wolne -

h7 Wartoéé graniczna
analizy czasu

od [0,6] do 30,0 s

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

Ograniczenie czasu dla réznicy miedzy wartoiciq referencyjng
i wartosciq aktualnie zarejestrowang. Ten parametr decyduije o tym,
od jakiej réznicy wyswietlany jest komunikat.

h8 Wartoé¢ graniczna
analizy skoku
od 0,1% do [100,0%]
potozenia zaworu,

[0,3%]

Tylko typ 3730-2/-3, 3731-3/-5

Ograniczenie skoku dla réznicy miedzy wartosciq referencyjng

i wartoscig aktualnie zarejestrowanq. Ten parametr decyduije o tym,
od jakiej réznicy wyswietlany jest komunikat.

h9 Klasyfikacja stanu za-
woru o dziataniu prze-
taczanym (zamknij/
otwérz)

C  Zdlecany przeglad konserwacyjny
OK  Brak komunikatu

CR  Wymagany przeglad konserwacyiny
b Awaria

S Poza specyfikacjq

Tylko wyswietlanie informacii
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9.1.

Dodatek

1 Parametry magistrali PROFIBUS (ustawnik pozycyjny

typu 3730-4)

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr |$wieflane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocgq kodu 3.
48* |FO Wersja oprogramowa-
nia sprzetowego
komunikacij
F1 Wejscie binarne 1 0  Nieaktywne
1 Aktywne
F2 Wejscie binarne 2 0  Nieaktywne
1 Aktywne
48* |F3 Licznik uruchomieri
urzqgdzenia
F4 Licznik resetéw
komunikacji
F5 Licznik resetéw regula-
cji
F6 Licznik resetéw wig-
czenia magistrali
F7 Stan Slave 0  Niezdefiniowany
1 waichg
2 wait_prm
3 data_exchg
AO Function Block A
A0 Target Mode Zqdany tryb pracy !
A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy !
A2 SP Value Wyswietlanie wartoéci zadanej i stanu

A3 SP Status
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwié konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

A4 Readback Value

A5 Readback Status

Wyswietlane aktualnego potozenia zaworu i stanu

A6 Ovut Value Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
A7 Out Status

A8

A9 Simulate Symulacja ustawnika pozycyjnego

Zablokowana

0

1 Uruchomiona

Bloki przekaznikowe AO, DI1, DI2 t

10 Target Mode AO Trd

Zqdany tryb pracy !

t1 Actual Mode AO Trd

Aktualny tryb pracy ')

48*

2 Final_Position_ Value.

Value

t3 Final_Position_ Value.

State

Wyswietlanie aktualnego potozenia zawory w odniesieniu do punk-
tu pracy i stanu

t7 AO Final_Value.State

t4 AO Feedback Value  [Wyswietlanie aktualnego potozenia zaworu [OUT_SCALE] i stanu
t5 AO Feedback State
t6 AO Final_Value.Value [Wyswietlanie wartosci nastawczej [FVR] i stanu

t8 AO Final_Position_Va-

lue. Value

19 AO Final_Position_Va-

lue. State

Wyswietlanie aktualnego potozenia zaworu [FVR] i stanu

Resource Block S

SO Resource target Mode

Zadany tryb pracy

S1 Resource actual Mode

Aktualny tryb pracy ')
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr - komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby u

cji za

pomocq kodu 3.

mozliwi¢ konfiguracije kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

DI1 Function Block |

10 Target Mode DI1

Zgdany tryb pracy "

11 Actual Mode DI1

Aktualny tryb pracy ')

12 DIT Trd PV_D.Value

13 DI1 Trd PV_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

14 DI1 Fb Target Mode

Zadany tryb pracy bloku funkcyjnego

15 DIT Fb Actual Mode

Aktualny tryb pracy bloku funkcyinego

16 DIT Fb OUT_D.Value

17 DI Fb OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

18 DIT FSAFE_VAL D

Wartosci domyslne, gdy czujnik zgtasza bfad.

19 Simulate Symulacja

DI2 Function Block L

L0 Target Mode DI2 Zqdany tryb pracy "
48* (L1 Actual Mode DI2 Aktualny tryb pracy ')

L2 DI2 Trd PV_DValue

L3 DI2 Trd PV_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

L4 DI2 Fb Target Mode

Zqdany tryb pracy bloku funkeyjnego

L5 DI2 Fb Actual Mode

Aktualny tryb pracy bloku funkcyjnego

L6 DI2 Fb OUT_D.Value

L7 DI2 Fb OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

L8 DI2 FSAFE_VAL D

Wartosci domyslne, gdy czujnik zgtasza btad.

L9 Simulate

Symulacja
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Dodatek

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
$wietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

cji za

pomocq kodu 3.

Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-

1 Wyswietlanie aktualnego/zqdanego trybu pracy

Tryb pracy Wyswietlana wartosé
Auto 8

MAN 16

Kaskada zewnetrza RCAS 2

Wytqgczony O/S 128

9.1.2 Parametry magistrali FounpanioN™ (ustawnik pozycyjny
typu 3730-5, 3731-5)

Kod
Nr

Parametr — komunikaty wy-
swietlane na wyswietlaczu,
wartosci [Nastawa fabryczna]

Opis

Aby umozliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw znies¢ blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
48* |FO Wersja oprogramowa-
nia sprzetowego
komunikacji
F1 Weijscie binarne 1 0  Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES
F2 Weijscie binarne 2 0  Nieaktywne = NO
1 Aktywne = YES
F3 Simulate Uruchomienie funkcji symulacii
48* | AO Function Block
A0 Target Mode Zqdany tryb pracy
A1 Actual Mode Aktualny tryb pracy
A2 CAS_IN Value Wyswietlanie analogowej wartosci zadanej przejetej przez wigczo-
A3 CAS._ IN Status ny blok funkcyjny i stanu.
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Dodatek

Kod |Parametr — komunikaty wy-
Nr |$wieflane na wyswietlaczu,  |Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]
Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.
A4 SP Value
Wyswietlanie wartosci zadanej i jej stanu.
A5 SP Status
A6 Ovut Value
Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
A7 Out Status
A8 Block Err Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
Blok funkcyjny PID (PID)
PO Target Mode Zadany tryb pracy
P1 Actual Mode Aktualny tryb pracy

P2 CAS_IN Value

P3 CAS_IN Status

Wyswietlanie analogowej wartosci zadanej przejetej przez wtgczo-
ny blok funkcyjny i stanu.

P4 SP Value
P5 SP Starus Wyswietlanie wartosci zadanej i jej stanu.
P6 Out Value
57 Out Storos Wyswietlanie wielkosci nastawczej i stanu.
P8 Block Err Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
Bloki przekaznikowe AO, DI1, DI2
t0 Target Mode AO Trd  |Zgdany tryb pracy
11 Actual Mode AO Trd  |Aktualny tryb pracy
2 Transducer State Stan bloku przekaznikowego
t3 Block Error AO Trd Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
t4 Target Mode DI1 Trd  |Zgdany tryb pracy
48* |t5 Actual Mode DI1 Trd  |Aktualny tryb pracy
t6 Block Error DIT Trd Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
t7 Target Mode DI2 Trd  |Zgdany tryb pracy
8 Actual Mode DI2 TRD  |Aktualny tryb pracy
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Dodatek

Kod |Parametr - komunikaty wy-
Nr [$wietlane na wyswieflaczu,  [Opis
wartosci [Nastawa fabryczna]

Aby umoszliwi¢ konfiguracje kodéw oznaczonych symbolem *, nalezy najpierw zniesé blokade tej funk-
cji za pomocq kodu 3.

19 Block Error DI1 Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.

Resource Block

SO Resource target Mode  |Zgdany tryb pracy

S1 Resource actual Mode |Aktualny tryb pracy

$2 Resource Block Error  [Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
DI1 Function Block

10 Target Mode DI1 Zqdany tryb pracy

1T Actual Mode DI Aktualny tryb pracy
12 Field Val_D.Value
13 Field Val_D.State
14 OUT D.Value
15 OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

16 Block Error Wyswietlanie aktualnego bfedu bloku funkcyjnego.
DI2 Function Block

L0 Target Mode DI1 Zqdany tryb pracy

L1 Actual Mode DI Aktualny tryb pracy

L2 Field_Val_D.Value
L3 Field_Val_D.State
L4 OUT D.Value
L5 OUT_D.State

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wejsciowej i stanu

Wyswietlanie dyskretnej wielkosci wyjsciowej i stanu

L6 Block Error Wyswietlanie aktualnego btedu bloku funkcyjnego.
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Dodatek

9.2 Komunikaty btedéw i sposéb postepowania w przypadku ich
wystgpienia

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacii

Jednorazowe
kasowanie

Diagnoza > Komunikaty stanu

Obwdd regulacyjny
(Kod 57)

Sitownik jest mechanicznie
zablokowany.

Ustawnik pozycyjny prze-
sungt sie po zamontowa-
niv.

Niewystarczajqgce ci$nienie
powietrza zasilajgcego.

~  Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania.

—  Sprawdzi¢ ciénienie po-
wietrza zasilajgcego.

[‘]

Punkt zerowy (Kod 58)

Zmienito sig potozenie
montazowe ustawnika po-
zycyjnego lub potqczenie
z sitownikiem.

Zuzyty zespét gniazda

i grzyba, zwlaszcza

w przypadku grzybéw z
uszczelnieniem migkkim.

- Sprawdzi¢ zawér i spo-
séb zamontowania
ustawnika pozycyjnego.

- Przeprowadzi¢ wzorco-
wanie punktu zerowego.

— Jezeli przesunigcie punk-
tu zerowego jest wieksze
niz 5%, zaleca sig prze-
prowadzenie ponownej
inicjalizacji.

[‘]

Autokorekta (Kod 59)

Btad zakresu udanych regula-
tora.

Btad krytyczny (Kod 60)

Wykryto bfad w danych
istotych dla bezpieczen-
stwa. Przyczyng mogq by¢
zaktécenia elektromagne-
tyczne.

Zawér regulacyjny jest prze-
stawiany w potozenia bezpie-
czefistwa.

Za mata warto$é
w (Kod 63)

Warto$¢ zadana (w) jest
mniejsza niz 3,7 mA.

Sprawdzi¢ wartoé¢ zadang
(w). W razie potrzeby ogra-
niczy¢ dolng warto$¢ nadaj-
nika pradu, tak zeby poda-
wane natezenie prgdu nie
byto mniejsze niz 3,7 mA.

[(;9]

Sumaryczna wartosé skoku
wzrosta powyzej wartosci
maks.

'Absolutna catka skoku' jest
wieksza niz 'Wartosé granicz-
na catki skoku'.

[‘]
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacji

Jednorazowe
kasowanie

Przekroczenie temperatury

(Y]

Diagnoza rozszerzona

(Kod 79)

Wyswietlane sq komunikaty
rozszerzonej diagnozy EXPER-
Tplus, patrz Diagnoza > Ko-
munikaty stanu > Rozszerzone

Warto$¢ zadana poza za-
kresem

Warto$¢ zadana jest mniejsza
niz 4 mA lub wigksza niz
20 mA.

W razie potrzeby ograniczy¢
dolng (4 mA) i/lub gérnag
(20mA) wartos¢ nadajnika
pradu.

Sygnat x (Kod 62)

—  Brak rejestrowania warto-
$ci pomiarowych dla sitow-
nika.

- Uszkodzony plastikowy
element przewodzqcy.

Wysta¢ ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

[‘]

Przetwornik i/p (Kod 64)

Przerwa w obwodzie prado-
wym przetwornika i/p.

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

Sprzet (Kod 65)

- Blfad sprzefowy

Zawér regulacyiny jest prze-
stawiany w potozenia bezpie-
czeristwa.

Skasowa¢ btgd i wybraé pra-
ce w frybie automatycznym.
Jezeli to nie pomoze, skaso-
wad inicjalizacje i przepro-
wadzi¢ ponowng inicjaliza-
cje ustawnika pozycyjnego.

@

Pamig¢ danych (Kod 66)

- Nie mozna zapisaé da-
nych w pamieci.

Zawér regulacyjny jest prze-

stawiany w potozenia bezpie-

czeristwa.

Skasowaé btgd i wybra¢ pra-
ce w frybie automatycznym.
Jezeli to nie pomoze, skaso-
wad inicjalizacje i przepro-
wadzi¢ ponowng inicjaliza-
cje ustawnika pozycyjnego.

Rachunek kontrolny
(Kod 67)

Btad regulatora sprzetowego

Skasowaé btgd. Jezeli nie
jest fo mozliwe, wysta¢
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.

@

Btqd fadowania programu

(Kod 77)

—  Wgrano program nieod-
powiedni dla tego ustawni-
ka pozycyjnego.

Zawér regulacyiny jest prze-

stawiany w pofozenia bezpie-

czeristwa.

Odtqczyé na chwile zasilanie
elektryczne i ponowie uru-
chomi¢ urzqdzenie. Jezeli nie
jest to mozliwe, wystac
ustawnik pozycyjny do na-
prawy do firmy SAMSON.
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacii

Jednorazowe
kasowanie

Warto$é x > zakres
(Kod 50)

- Ze zamontowany frzpien.

- Montaz zgodnie z zalece-
niami NAMUR: przesunig-
ty kagtownik lub trzpier
przeniesienia ruchu nie
znajduje sie w szczelinie
plytki zabieraka.

- Zle zamontowana plytka
zabieraka.

- Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania i pofozenie
trzpienia.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyinego.

[‘]

Delta x < zakres (Kod 51)

- Zle zamontowany trzpien.

- Zamontowano nieprawi-
dtowg dzwignie.

- Ustawiono za niskg war-
to$¢ granicznq ci$nienia.

—  Sprawdzi¢ sposéb za-
montowania i warto$é
granicznq cisnienia.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[‘]

Montaz (Kod 52)

— Zamontowano nieprawi-
dtowg dzwignie.

— Za niskie cisnienia powie-
trza zasilajgcego, nie moz-
na osiggnaé zqdanego po-
fozenia.

- Podczas inicjalizacji dla
zakresu nominalnego
(NOM) nie mozna byto
osiggnaé zakresu nominal-
nego.

~  Sprawdzi¢ sposéb za-
monfowania i ci$nienie
powietrza zasilajgcego.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyinego.

(©]

Przekroczony czas inicjali-
zacji (Kod 53)

- Inicjalizacja trwa za dtugo
(> 90 s), ustawnik nie po-
wraca do poprzedniego
trybu pracy.

—  Za niskie ci$nienie powie-
trza zasilajqcego. Za wol-
ny sitownik.

- Ustawnik pozycyjny nie
znajduje mechanicznych
ogranicznikéw skoku/kqtq

- Sprawdzi¢ ci$nienie po-
wietrza zasilajgcego.

- Zamontowaé wzmac-
niacz pneumatyczny.

- Ustawi¢ ograniczniki me-
chaniczne.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

(©]

Za krétki czas przestawie-
nia zaworu (Kod 55)

Czasy przestawienia sifownika
ustalone podczas inicjalizacji
sq za krétkie (<0,3 s), zeby
przeprowadzi¢ optymalna na-
stawe ustawnika pozycyjnego.

— Uruchomi¢ dtawik prze-
plywu w wejsciu ustawni-
ka pozycyjnego.

—  Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[‘]
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Dodatek

Komunikat

Mozliwa przyczyna

Sposéb postepowania

Podlega-
jacy kla-
syfikacji

Jednorazowe
kasowanie

Potozenie trzpienia/prze-
tacznik bezpieczeristwa

(Kod 56)

Podczas inicjalizacji dla za-
kresu nominalnego (NOM) lub
podczas kalibracji zastepczej
(SUB) nie okreslono potozenia
trzpienia.

—  Okresli¢ potozenie trzpie-
nia i zakres nominalny.

- Przeprowadzi¢ ponowng
inicjalizacje ustawnika

pozycyjnego.
Uszkodzony przefqcznik Wysta¢ ustawnik pozycyjny
(ATO/ATC). do naprawy do firmy
SAMSON.

©]

Brak funkeji przestawienia
awaryjnego (Kod 76)

Ustawnik pozycyjny wykryt
podczas inicjalizacii, ze sitow-
niki nie dopuszcza pracy

w trybie sterowania awaryjne-
go. W przypadku btedu w po-
miarze skoku ustawnik pozy-
cyjny odpowietrza w sitowni-
kach dwustronnego dziatania
wyijécie Output wzglednie AT.

Tylko wyswietlanie informa-
cji. Nie ma potrzeby podej-
mowania dalszych dziatan.

X

Przebieg referencyjny zostat
przerwany (Kod 81)

Btad podczas automatycznego
zapisywania wykresu referen-
cyinego 'Sygnat nastawczy y

- stan ustalony (d1)" lub 'Sy-
gnat nastawczy y - histereza
(d2)" w trakcie inicjalizacji.

Skontrolowaé i w razie po-
trzeby ponownie uruchomi¢
przebieg referencyjny.

©]

Parametr regulacyjny
(Kod 68)

Btad parametréw regulacyj-
nych

Skasowaé btgd. Jezeli to nie
pomoze, skasowad inicjaliza-
cje i przeprowadzi¢ ponow-
ng inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

©]

Parametr potencjometru
(Kod 69)

Btgd parametru potencjometru
cyfrowego

Skasowaé btgd. Jezeli to nie
pomoze, skasowad inicjaliza-
cje i przeprowadzi¢ ponow-
nq inicjalizacje ustawnika
pozycyjnego.

[©]

Parametry wzorcowania

(Kod 70)

Btgd w danych wzorcowania
produkii.

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

(©]

Parametry ogélne (Kod 71)

Bfad parametréw, ktére nie
zagrazajq regulacii.

Skasowaé btgd.

©]

Btgd wewnetrzny urzqdze-
nia 1 (Kod 73)

Btgd wewnetrzny urzqdzenia

Wystaé ustawnik pozycyjny
do naprawy do firmy
SAMSON.

(©]
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Dodatek

Podlega-
jacy kla- | Jednorazowe
Komunikat Motzliwa przyczyna Sposéb postepowania syfikacji kasowanie
Parametry protokotu HART | Biqd parametréw protokotu Skasowaé btgd i w razie po- 3 o
(Kod 74); tylko ustawnik HART®, ktére nie zagrazaja trzeby ponownie wprowa- ©]
pozycyjny typu 3730- regulacji. dzi¢ parametry.
3/3731-3
Parametry opcjonalne Btad parametréw opcjonal- Wysta¢ ustawnik pozycyjny . -
(Kod 78) nych do naprawy do firmy ©]
SAMSON.
Parametry diagnostyczne Btedy, ktdre nie zagrazajq re- | Skasowaé btad. W razie po- 3 o
(Kod 80) gulacii. trzeby uruchomi¢ nowy prze- ©]
bieg referencyiny.
Diagnoza > Kc ikaty st >R zony
Cisnienie powietrza zasila- | — Zmienito sie cisnienie po- Sprawdzié ciénienie powie- . .
jacego wietrza zasilajgcego. trza zasilajgeego. ()] Rozdz. 4.6.2,
- Ci$nienie powietrza zasila- Rozdz. 5.1.2
jacego jest niewystarczajg-
ce.
— Bardzo duze obcigzenie
ci$nienia powietrza zasila-
jacego.
Trend zakresu nastawy Zakres roboczy przesunat sie | Przeanalizowaé zakres robo- 3 o
w kierunku potozenia za- czy. (629)] Rozdz. 4.3.2
mknietego/maksymalnego
ofwarcia.
Nieszczelnosé w ukfadzie | Wystepuije nieszczelnos¢ Sprawdzié¢ szczelnos¢ ele- o .
pneumatycznym w uktadzie pneumatycznym. mentéw pneumatycznych (69)] Rozdz. 4.6.2,
i pofaczer. Rozdz. 5.1.2
Ograniczenie zakresu na- —  Zakres nastawy jest ogra- —  Sprawdzi¢ szczelnos¢ . .
stawy niczony od dotu/od géry. elementéw pneumatycz- (629)] Rozdz. 4.4.2
~ Zakleszczony zawér (brak nych i potgezen.
mozliwosci zmiany). —  Sprawdzi¢ ci$nienie po-
wietrza zasilajqcego.
—  Sprawdzi¢, czy na trz-
pien grzyba nie oddzia-
tuje niepozqdana sita ze-
wnetrzna.
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Skréty zastosowane w instrukgiji

e odchylenie regulacii

Poyt CiSnienie nastawcze

ps ci$nienie powietrza zasilajgcego

x  warto$¢ zadana = potozenie zaworu

X, potozenie zaworu podczas szczelnego
zamykania

w  wartoé¢ zadana

ATC  Air to close

ATO Air to open

BE  wejscie binarne

BSZ licznik czasu pracy

FST  Full Stroke Test = test petnego skoku

INIT inicjalizacja

MGV zawér elektromagnetyczny

NE  zalecenia NAMUR

NP punkt zerowy

PST  Partial Stroke Test = test skoku
czegéciowego

ZWE wymuszone odpowietrzenie



